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REMARQUES CONCERNANT LE MANUEL

Symboles

Information

Cette mention d’avertissement indique des informations importantes (par exemple :
dommages matériels), mais aucun danger.

Information

Information & consulter dans votre espace client sur le site www.doga.fr.

Attention

Cette mention d’avertissement indique un risque faible qui peut entrainer des blessures
bénignes ou moyennes s'il n’est pas évité.

Porter des équipements de protection individuelle

Ce symbole indique la nécessité de porter des gants de protection.

Avertissement

P & D ® ©

Cette mention d’avertissement indique un risque moyen qui peut entrainer des blessures
graves ou mortelles s'il n’est pas évité.

Manuel d'utilisation DPM®Pilot 4 © DOGA | DOC.41004


http://www.doga.fr/

LDOGA" | \/ISSAGE

1 INFORMATIONS

1.1 IMPORTANT

L’outil fourni avec ce manuel peut avoir été modifié pour satisfaire des besoins spécifiques.

Si c’est le cas, nous vous remercions, lors d’'une commande de renouvellement ou de piéces détachées, de bien
vouloir préciser le code article de I'outil figurant sur le bon de livraison ou de contacter DOGA au +33 1 30 66 41 41 en
indiquant la date approximative de la livraison. Ainsi, vous serez sar d’obtenir I'outil et/ou la piéce désirés.

1.2 REFERENCES DU PRODUIT

Désignation Code article
Contrdleur de supervision et tragabilité process DPM®Pilot Standard P200011
Contrdleur de supervision et tragabilité process DPM®Pilot Advanced P200012
Contrdleur de supervision et tragabilité process DPM®Pilot Expert P200013

Equipement et accessoires additionnels

Désignation Code article
Ecran tactile 19 pouces en métal Full HD P200045
Ecran 19 pouces en métal Full HD P200044
Cable HDMI - 2m P200043
Clavier Logitech Wireless Touch Keyboard K400 P200042
Module DigiLink alimentation externe incluse P200014
DPM I/0 Module P200015
DPM Wiring Module P200006
Pied support DPM®Pilot P200007

Manuel d'utilisation DPM®Pilot 5
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1.3 DESCRIPTION GENERALE DE 'EQUIPEMENT

Le contréleur de supervision et tragabilité process DPM®Pilot congu et fabriqué par DOGA vous accompagne dans le
développement de vos process de fabrication en répondant aux exigences de I'industrie 4.0.

Véritable chef d’orchestre de votre poste d’assemblage, DPM®Pilot gére les outils et accessoires, guide I'opérateur et
assure la tragabilité des résultats. Capable de gérer la diversité de vos opérations, DPM®Pilot vous permet également
d’accroitre la polyvalence de I'opérateur et de réduire les temps de formation.

Sécurité : systéme intégré et autonome
DPM®Pilot commande les équipements du poste de travail en toute autonomie par des connexions locales.
» Aucun risque d’arrét de production d( a des problémes de réseau ou de serveur.

» Les informations de pilotage du process sont intégrées et toujours disponibles.

Polyvalence : compatibilité avec les outils de vissage disponibles sur le marché

» DPM®Pilot a été congu pour communiquer avec un grand nombre de marques.

o DOGA
o STANLEY®
o Tohnichi

o Open Protocol Tools

Ergonomie : prise en main facile et intuitive

Grace a l'interface conviviale de DPM®Pilot, configurer vos séquences d’assemblage ne nécessite pas de
compétence en informatique ou en automatisme.

DPM®Pilot prend en charge I'ensemble du process, guide I'opérateur, limite son temps d’apprentissage et accroit sa
polyvalence.

Tracgabilité : données protégées
» DPM®Pilot sauvegarde en local ou en central les résultats.

» Enregistrement de toutes les données process.

» Création des rapports de production.

Manuel d'utilisation DPM®Pilot 6 © DOGA | DOC.41004
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1.4 LISTE DE COLISAGE

Contrdleur de supervision et
tragabilité process DPM®Pilot
Standard

Contrdleur de supervision et
tragabilité process DPM®Pilot
Advanced

Controleur de supervision et
tragabilité process DPM®Pilot
Expert

1 contrdleur

1 cable d’alimentation

1 pied support

1 hub 4 ports USB

2 supports pour fixation arriere

1 contréleur

1 cable d’alimentation

1 Module DigiLink

1 alimentation externe DigiLink
1 pied support

1 hub 4 ports USB

2 supports pour fixation arriére

1 contrbleur

1 cable d’alimentation

1 Module DigiLink

1 alimentation externe DigiLink
1 pied support

1 hub 4 ports USB

2 supports pour fixation arriére

1.5 SPECIFICATIONS TECHNIQUES

077

TN |

Manuel d'utilisation DPM®Pilot
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Languette d’accroche murale

Events d’aération

Afficheur OLED (désactivé)

BWIN|=

Bouton marche / arrét

Caractéristiques électriques

Tension d'alimentation 110-230V
Fréquence 50 - 60 Hz
Consommation 60 W max
Caractéristiques physiques

Largeur 104 mm
Profondeur 165,5 mm
Hauteur 241 mm
Masse avec alimentation 1,5 kg
Température d'utilisation 15-40°C
Humidité 15-85% HR
Niveau sonore 32dB (A)

Connexions

Affichage 1 x Display Port

USB 2xUSB 3.0 type A, 1 xUSB 3.0 type C
Ethernet 2 x LAN Gbit / 100 Mbit / 10 Mbit
Ethernet PoE 4 x LAN Gbit, IEEE802.3af, 15W par port
Entrées TOR 4 x contact sec, 24 V max
Sorties TOR 4 x contact sec, 24 V max

Logiciel

Systéme d’exploitation

Distribution Yocto sur kernel Linux 5.2

Logiciel

DPM®Pilot

Classe et indice de protection

Classe de matériel

Classe Il : masse isolée

Indice de protection IP

IP 4X : équipement protégé contre l'intrusion de solides supérieurs a8 1 mm

Capacité et connectivités

Outils de vissage Jusqu’a 20
Extension entrées sorties Jusqu'a 2
Module analogique Jusqu’a 2
Capacité mémoire Carte SD 128 G
Nb de séquences (3,5 a 5 Mo) 36 000
Fichier de résultats (150 Ko) 840 000

Manuel d'utilisation DPM®Pilot
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2 MISE EN SERVICE

2.1 Déballage

Retirez le controleur de supervision et tragabilité process DPM®Pilot de son emballage.

Information
Avant chaque utilisation, contrélez l'intégrité du contenu de
'emballage et la présence éventuelle de détériorations.

N’utilisez pas I'appareil si vous constatez qu'’il est endommagé.

Avertissement

Danger de suffocation !
Veillez a ne pas laisser trainer les emballages vides.

2.2 Installation

L'installation du contréleur de supervision et tragabilité process DPM®Pilot sur le poste ou la station de travail peut se
faire de 2 maniéres :

1- Fixé sur un montant grace aux 2 pattes de fixation fournies.

Manuel d'utilisation DPM®Pilot 9 © DOGA | DOC.41004
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2.3 Raccordement

U/f?@ \\\\’@m

Connecteur d’affichage Port Display

Connecteur Ethernet WAN (vers serveur de fichier)
Connecteur Ethernet LAN (pour les outils)

2 xUSB 3.0 type A

1 xUSB 3.0 type C

Connecteur entrées / sorties TOR (désactivé)
Connecteur d’alimentation 220 V (cordon C13)
Indication d’alimentation en PoE

Port de liaison avec le switch PoE

4 x ports Ethernet avec alimentation PoE

OO IN(O(O|A(WIN|=

-—

Le controleur de supervision et tracabilité process DPM®Pilot est équipé de 2 réseaux Ethernet distincts :

e Un réseau pour les outils nommés « LAN »
o Raccordement des outils de vissage
o Raccordement du module DigiLink pour les bras de positionnement
o Raccordement de la boite a embouts BS5C Modbus
o Raccordement de module additionnel d’entrées / sorties TOR

e Un réseau pour les données « WAN »
o Liaison entre DPM®Pilot et le réseau d’entreprise
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Le réseau WAN se connecte sur le port indiqué 1.

Le réseau LAN est disponible sur tous les ports indiqués en 4.

Un cable Ethernet court dit « patch » doit étre impérativement mis en place tel qu’indiqué en 2.

Les ports indiqués en 4 sont indifféeremment disponibles pour le branchement des outils (contrbleur de vissage,
module DigiLink et boite a embouts BS 5C Modbus).

En cas d'utilisation du pied support, placez le hub USB a I'intérieur et fixez-le a I'aide de I'adhésif double face présent.

2.4 Mise en service

Appuyez sur le bouton de mise en service situé sur la face avant (rep. 4).
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Pour accéder aux différents menus, il est nécessaire de saisir un identifiant utilisateur.
La saisie peut se faire de différentes maniéres :

e Saisie au clavier (un clavier USB doit étre branché sur DPM®Pilot).
e Saisie a l'aide d’un lecteur de code-barres configuré et compatible.

e Saisie via un lecteur de badge NFC (un lecteur de badge compatible doit étre branché sur DPM®Pilot).

Ala 1¢ mise en service et avant d’avoir enregistré d’autres utilisateurs, l'identifiant « meP“Ot » donne accés
aux privileges d’administrateur.

Avertissement

Nous vous conseillons de créer un nouvel utilisateur pourvu des
privileges d’administrateur via le paramétrage général « gestion
des utilisateurs » et de conserver précieusement le code
d’identification.
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3 PARAMETRAGE DE CONFIGURATION

Information

L’accés a ce menu depuis I'écran principal est accessible
uniqguement aux utilisateurs ayant le privilége de configuration.
Ce privilege doit étre réservé aux utilisateurs désignés comme
administrateurs.

Le contréleur de supervision et tragabilité process DPM®Pilot doit &étre paramétré pour répondre a votre application.

Le paramétrage de configuration concerne :
» Ouitils de vissage et accessoires (adresse de connexion IP, désignation, protocole de communication, etc.)
» Utilisateurs et leur habilitation
» Emplacement sur votre réseau ou doivent étre enregistrés les résultats (disponible uniquement sur la version
Expert)
Ce paramétrage n’est a faire qu’une seule fois et doit étre modifié uniquement lorsque vous ajoutez ou retirez des
outils ou des utilisateurs, ou que vous changez les préférences régionales (date, heure, langue, etc.).

3.1 Paramétrage de configuration

Les paramétres généraux sont accessibles depuis I'écran principal.
Il faut étre identifié avec les privileges Administrateur.

N\
& Supervisor | 0527 m & ¢

Faa = ¥
e

& ® = ~

Editeur de séquence Production Reésultats Maintenance

oDpoGA

En cliquant sur le pictogramme n
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L'écran suivant apparait :

& Supervisor

délay -de-sequence-seml-d avertizsement§

#
2
-
0
&
2
E
—

N° Désignation

1 Aide contextuelle

Barre de menu pour accéder aux différentes pages de configuration

m Retour a I'écran d’accueil et sauvegarde

Accés aux paramétres généraux

Accés aux paramétres de configuration réseau

m Acceés a la configuration du poste de travail et a la déclaration des outils et accessoires

raccordés

Accés a la configuration des répertoires de stockage

MAccés a la configuration des utilisateurs (accés réservé au privilege Administrateur)

Acceés a la configuration des préférences géographiques et linguistiques

Accés au modéle de rapport et a leur personnalisation

Acces au paramétrage des imprimantes (connexion)

M Accés aux paramétrages des masques de contréle (utilisez un code-barres pour lancer

une séquence)
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3.1.1 Ecran paramétrage général

Cet écran sert a paramétrer le nom du poste, le nom de la ligne d’assemblage et la durée d’inactivité avant
déconnexion de l'utilisateur.

SErEERTS R

& Supervisor

Diblar (Finactante avard daonmmson

délar-de-sequence seml--d averhzsement|

L
o0
e
0
-
o
=)
8

N° Désignation

1 Nom du poste de travail ou station

2 Nom de l'atelier ou de la ligne d’assemblage
Durée au bout de laquelle I'identification utilisateur sera demandée si aucune activité n'a eu
lieu
Seuil d’alerte de I'indicateur de durée d’exécution de la séquence exprimé en %.

4 Au-dela de ce seuil, le temps d’exécution passe a I'orange. Une fois le temps écoulé, il devient
rouge. La durée d’exécution de la séquence est paramétrée dans la séquence.
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3.1.2 Ecran de paramétrage réseau

Ce menu sert a paramétrer :

®* L'adresse IP du réseau local (LAN) qui accueillera les accessoires et outils raccordés a DPM®Pilot (visseuse,
DigiLink, DPM 1/O Module, boite a embouts BS-5C.).

e L’adresse IP du réseau WAN sur lequel DPM®Pilot sera relié pour accéder a des répertoires partagés ou des
données externes ainsi que des imprimantes réseau utilisées pour I'impression de PV de résultats.

Information
Le raccordement au réseau Wan n’est pas nécessaire si
DPM®Pilot est destiné a une application 100% locale.

Cliquez sur l'icone

L'écran suivant apparait :

& Supervisor

Home
"o
o 4

Réseaux

Poste de travail

Dossiers

Utilisateurs

Date/Langue

Modéles de rapport

Imprimantes

Barcode

AppWarkplace Doga V0,10

MNetwork settings

Interface 1

—| 3 Ariresse P 2

1335 &% 1O

Halp title here
Lovem grsum dobor sit amet, consectetur
sdipiscng elit. Sed rhancus Aune id nune
porttior rhancus. Nam molestie, sem sit
amat gravida maxmus, efit tellus interdum
purus, sy scelarisque magna metus
pharatra diam, Deanet vestibulum, negue at

efficitur i risus condmentum

SCElRriSqUe CONSEqUa
Duis aviverra purus, sit amet lobarts

turpis. Sed et sagittis odio. Pellentesque au
nibh interdurm, egestas nsl m

tempaor

elit. In hac habitasse platea dicturmst,

N° Désignation
1 Réseau a configurer (WAN réseau externe ou LAN réseau local)
2 Adresse IP sur le réseau
3 Mode DHCP (adressage automatique) uniquement pour le réseau WAN
4 Masque de sous réseau
5 Passerelle
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3.1.3 Ecran de paramétrage « Poste de travail »

Ce menu sert a paramétrer la configuration des outils reliés 8 DPM®Pilot (visseuses, DigiLink, DPM I/O Module, boite

a embouts BS-5C).

C’est la configuration physique du poste de travail. Les outils déclarés et paramétres de ce menu apparaitront lors de
I'édition des séquences.

Cliquez sur l'icone

L'écran suivant apparait :

Home

Ganaral

Réseaux

Poste de travail

Dossiers

Utilisateurs

Date/Langue

Modeles de rapport

Imprimantes

Barcode

AppWaorkplace Doga V0.1.0

1350 O

‘ D;-’M Pilot 1/0
e— _ w— | Channels |
I l [/:;C\f p ;x;mm
i 1
4
S
a
= | Parameters
(]
1
| Presets
3 4 S 6
eDpocHA

N° Désignation
1 Zone de paramétrage (les paramétres sont spécifiques pour chaque équipement)
2 Barre de menu pour accéder aux différentes pages de configuration
Zone d’affichage du mode de connexion entre DPM®Pilot et I'outil ou I'accessoire. Le mode de
3 connexion est défini automatiquement. Seuls les paramétres adresse IP et port peuvent étre
modifiés.
Zone d’affichage des équipements connectés au DPM®Pilot (contrdleur réel ou virtuel)
5 Zone d’affichage des connexions des outils a I'équipement connecté au DPM®Pilot. Dans ces
connexions on paramétre les liaisons physiques réalisées (selon I'outil).
Zone d’affichage des outils (visseuses, boite a embouts, bras de réaction au couple, etc.)

Manuel d'utilisation DPM®Pilot

17 © DOGA | DOC.41004



LDoOGA | \/ISSAGE

Pour ajouter les équipements qui seront reliés physiquement 8 DPM®Pilot il faut :

e Cliquez sur DPM®Pilot a gauche de I'écran.

DPM Pilot

L'écran suivant apparait :

& Supervisor

Home

Dossiers

Utilisateurs

Date/Langue

Mo de rapport

Imprimantes

D sococ

DPM Pilot /0
DPM Pilot

DPM Pilot -‘

13:51 & | O

A W Wy ./

Add device

Contréleur de vissage ° |

DOGA MDTC-38
MDOT Controleur

DOGA MDC-26 V2
MD Controleur
Contréleur de vissage

DOGA MDC-37 1
MO Contraleur

Controleur de wis.

| Tohnichi R-CM
R-CM
Contréleur de clés de serrage

Stanley QB3101
Alpha V Advanced

Controleur de vissage <
DoGcA

NO

Désignation

Zone de sélection de l'outil ou de I'accessoire a relier

e Sélectionnez I'équipement a ajouter :

o Uneicbne apparait.
e Cliquez sur I'icbne pour ajouter I'équipement sélectionné.

Manuel d'utilisation DPM®Pilot 18
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& Supervisor 1351 &0

e

a8 ]
(1) Add device
wd -
* a — 5% Pl U0
o of i 1P P
d} | l \ ’J_C: M | DOGAMDTC-38
1
MOT Contral
ae Lomle
[ 1] ’ — ] Contraleur de vissage °
= ] ‘ ' MUT Cortriesr B ¥
D = 4 [ DOGAMDC-2642
2ot = ‘ MO Contréleur
ontrileur de vissage
[ 2 Contréleut de
= ] DOGAMDC-32 112
E - MO Contrlyur
B - Contrileur de vissage

Tohnichi R-CM
R-CM
Controleur de clés de sermge

Stanley 83101

Blpha V Aduanced
fnntrﬁar a\nmﬁ A

Le mode de connexion et communication entre I'équipement et DPM®Pilot est automatiquement sélectionné et
apparait entre DPM®Pilot et I'équipement.
e Pour configurer les adresses IP ou parameétres de connexion, il faut sélectionner 'icéne relative a la
connexion et renseigner les paramétres.

La plupart des équipements ou outils s’utilisent avec un ou des éléments qui leur sont dédiés (exemple : visseuses,
etc.)

Pour ajouter un ou des éléments :
e Sélectionnez I'équipement

o Lesicbnes I a a lapparaissent et la liste des éléments compatibles apparait dans le
bandeau droit de I'écran.

& Supervisor ‘ 13:53 &1 O

A e W/

Home Add tDOI

DPM Pilot 140
| OPM Plot
! - | DOGAMDT2604-A
° e MDT Droite
q \isseuse °

| MDTC-38
| MOT Controleur
| ‘ DOGA MDT2611-A

MDT Droite
Wisseuse

Général

Résealx

de travail

Utilisateurs

DPM Pilot -‘ '
'\é }§\

Date/Langue
DOGA MDT2516-A

MDT Droite
Visseuse

Mo de rapport

Imprimantes

DOGA MDT3204-A
MDT Droite
Visseuse

Barcode

DOGA MDT3206-A/L
MDT Draite

Visseu: .
SpocAa
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D
@

Licone sert a ajouter un élément.

L'icébne permet de renommer I'équipement pour lui attribuer un nom spécifique.

Licébne @« permet de supprimer I'équipement de I'arborescence du matériel.

Pour ajouter un élément relié a I'équipement, sélectionnez I'élément voulu dans le bandeau de droite puis cliquez sur

l'icébne et placez-la sur I'élément.
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& Supervisor

PP RED

DPM Pilot

133880

AR R/

Channels

_;{|

Pick taght 110
@ o

0P Bt 10 —.
F ]nmuilm | bt
i MOTC38

MOT Controleur

‘D

Parameters

1P arivess 192, 168:1.100

DoGHA

Désignation

Zone de paramétrage (les paramétres sont spécifiques pour chague équipement)

Information
Le nombre d’éléments connectables doit étre limité aux capacités

de I'équipement.

@
@

Information
L’arborescence configurée doit étre exactement le reflet des outils
physiquement reliés sur le poste de travail.

@

Information

Le(les) outil(s) seront identifiés par leur nom lors de I'édition des
séquences. En cas de modification du nom de l'outil dans la
configuration, il faudra actualiser les séquences qui utilisent cet
outil.

Pour les outils sans fil, la communication avec DPM®Pilot se fait via un routeur wifi. Ce routeur wifi est a placer dans
la configuration raccordée a DPM®Pilot dans la zone des équipements connectés. L'adresse IP paramétrée dans la
visseuse doit étre indiquée dans le paramétre « adresse IP » du routeur wifi.

BM BMT Wirtusl

o | Controleur Virtuel Wi BM / BMT
7~
M

Pour la boite a embouts BS-5C raccordée en Modbus avec DPM®Pilot, il faut ajouter dans la configuration un
équipement « virtuel BS-5C » raccordé a DPM®Pilot. L’adresse IP paramétrée dans la boite 8 embouts BS-5C doit
étre indiquée dans le parameétre « adresse IP » du « virtuel BS-5C ».

B5-5C Virtual
f Controleur virtual BS-5C
»

Manuel d'utilisation DPM®Pilot
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3.1.4 Ecran de paramétrage « Dossiers »

Information

Les éléments et les emplacements sont définis par défaut dans
la mémoire interne de DPM®Pilot. La modification de la
configuration est nécessaire si vous souhaitez changer
I'emplacement des éléments (ex. : sur votre réseau ou sur un
support externe : clé USB, disque externe, etc.).

Ce menu sert a paramétrer I'emplacement des dossiers contenant les séquences, les rapports, les bases de données
de résultats, les images utilisées lors de I'édition des séquences ; lorsqu’ils ne sont pas stockés dans la mémoire
interne de DPM®Pilot.

Cliquez sur l'icone m

L'écran suivant apparait :

Supervisor ' 1112 am
- A ARRRRRS

A& Accueil Paramétres des répertoires

< N
Genéral
8 C Emplacements o @ 0

iks Reseau Nom de I'emplacement Attribution Chemin d'accés
] MEDIA Media int:/media

.= Poste de travail

PDF_RESULTS PDF Results int:/reports/pdf
RAW _RESULTS Raw Results int:/reports/database
3& UStisatals SEQUENCES Sequences int:/sequences
TEMPLATES Templates int:/templates

'ﬂ Paramétres régionaux

E Modéles de rapport

&=} Imprimantes

1 || Code barre

N° Désignation
1 Visualisation de 'emplacement des éléments
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3.1.4.1 Exemple de paramétrage

» Commencez par définir le(s) emplacement(s) répertoire(s) dans lequel ou lesquels seront sauvegardés les

|
éléments en cliquant sur ‘icébne ° .
>
L’écran suivant apparait :

AppWorkplace Doga Vo.1.0 = & X

Alias nami Foloe Type de dazsiar
| 1 _I - 2 [Extemal driv |

Sequences

Raw Results
POF Results
Templates

Media

N° Désignation

1 Nom de 'emplacement

2 Contenu a enregistrer (séquence, résultats, modéle de PV, médias)
3 Emplacement (disque externe ou emplacement réseau)

» Nommez l'alias (nom de votre dossier)
» Sélectionnez le contenu

» Sélectionnez 'emplacement

» Appuyez sur 'icone ° pour valider
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3.1.5 Ecran de paramétrage « Utilisateurs »

Ce menu sert a paramétrer les utilisateurs habilités en leur allouant un roéle et en enregistrant leurs identifiants.

Cliquez sur l'icébne m

L'écran suivant apparait :

& Supervisor

Home

Users settings
Help title here

Lorem ipsum daolor sit amet, consectetur
adipiscing elit. Sed rhoncus nunc id nunc

Geéneéral

porttibor rhoncus. Nam molestie, sem sit

Identifiant Rl Validite
o] - i amet gravida maximus, elit tellus interdum

10543935 Dperator Permanent 105439359 purus, eu scelensgue magna metus
pharetra diam. Donec vestibulum, neque at

efficitur porta, ipsum nsus condimantum

g HH oA

erat, in congue dui mauris sit amet est.

User-24 246 Operator ERTRFrlivrd

Maecenas quis congue ligula. Nultam
scederisque consequat augue a sempear.

Dhis a viverra purus, sit amet lobartis
turpis. Sed et sagittis odin. Pellentesque ey
nibh interdum, egestas nisl non, ternpar
et In hac habitasse platea dictumst.

Imprimantes

= DI

Barcode

eDpocAa

Désignation

Aide contextuelle

Liste des utilisateurs déclarés

Barre de menu pour accéder aux différentes pages de configuration
Icbnes pour I'ajout / I'édition / la suppression d’un utilisateur

NIV NI BN
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Ajout d’un utilisateur

validity

Badge

Role group
Administrator

N° Désignation

1 Nom donné a I'utilisateur

2 Mot de passe de connexion

3 Contenu du badge pour I'utilisation d’un lecteur de badge RFID compatible
Privilege assigné a l'utilisateur
Administrateur
Méthodes

4 Controleur
Opérateur expert
Opérateur
Maintenance

5 Validité

6 Non utilisé
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Contenu des privileges :

Fonction Administrateur | Méthodes Controleur Opérateur Opérateur Maintenance

accessible expert
v %

Exécution /

d'une
séquence
Acces au
menu résultat

Accés au
menu
maintenance
Acceés au
menu édition
de séquence
Accés au
menu
configuration
poste de
travail
Gestion des
utilisateurs

ANEIANEENE NN
x| x| x| <

v v
X v
X X
X X

X X X | X%

x
x
x
x
x

Configuration
parameétres
généraux
Acces aux
commandes
de saut ou
annulation de
séquence lors
de I'exécution
Reprise de
séquence non
finie

Mode
réparation
d’'une piéce
Contréle des
outils et
paramétrage
des seuils
d’acceptation
Accés au
bouton quitter

x
x
x

ANERNAN TR NN N NN

AR
x
s\ %
x
x

ANIRN
x

Acceés a
toutes les
fonctions

AN RN NN
NN IANEAN
x| N x| %
x| | %
x| x| %
x| N x| %

Accessible ou permis ‘/

Inaccessible ou interdit

X
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3.1.6 Ecran « Paramétres régionaux »
Ce menu sert a paramétrer la langue d’utilisation, la date et I'heure et les préférences géographiques.

11:17 am

ARRRBRRS )

Supervisor

A Accuell Date, heure et paramétres régionaux

Qg Général
Langue

f:} Réseau Lanpue | [ isposmondu cvir
frangais ™| | gb - United Kingdom

== Poste de travail
Unités
[ Rrépertoires

ﬁ Utilisateurs

'ﬂ Parameétres régionaux Date / Heure
Famatdels date | [Fomasifiens
E Modeles de rapport I DD/MM/YYYY l L 12h

g Imprimantes |.| Activer la mise a jour de I'heure depuis le réseau (NTP)

Couple Teenplratute
a

Nm

‘ | Vil g Fusmay hormre

Rigions du fizsesy horairs

| |: “ Code barre Europe ~

Paris

eDoGA
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3.1.7 Ecran « Modéle de rapport »

Ce menu sert a ajouter ou supprimer des modeéles de rapport et a paramétrer les champs personnalisables du rapport
(adresse, logo).

AppWarkplace Doga V0,10 = & %

& Supervisor ' 1347 10O

AR P W 3?’0/."

H_ o Report templates

Qﬂ- Geénéral Templates o ° o Halp title here
Loeerm grsum dobor sit et consectetur
; Réseaus sdipistng elit. Sed rhantus nne id nune
LBSEauX
porttior rhancus. Nam molestie, sem sit

[ [ ] Maritou_frirami amet gravica mawmus, elit teflus interdum
ENI otetebaial Ve ST T

pharitra diam. Donec u

D Dossiers efficitur poe
erat
[
=
Filamame
g Imprimantes @
e

Utilisateurs

Duis aviverra purus. sit amet lobarts
turpis. Sed et sagittis odio. Pellentesque au
nibh interdurmn, egestas nsl non, termpor

elit, In hac habitasse plates dicturnst,

Report foctor

eDoGcA

Le choix du modéle a utiliser se fait au niveau du paramétrage de la séquence.
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3.1.8 Ecran « Imprimantes »

Ce menu sert a sélectionner 'imprimante a utiliser dans I'étape et a imprimer la version papier du PV de résultats.

Vous pouves calles Fimage depuis I¢ presse-papiers, | N
R 0

- -

Printers settings Help thie here
Lorem ipsum dofor sit amet, consectetur

adipiscing elit. Sed rhancus nunc i nunc

& Supervisor

5. Nam molestie, sem sit
oS, elit tedlues interdum
Jue magna metus
pharetra diam. Donec vestibulum, neque at
wfficitur porta, ipsum risus condmentum
eraL. in congue dui mauris st amet est
Maecenas quis congue igula. hullam
‘scelerisque Cansequat augue a semper.

Duis & viverra purus. sit amet Iobortis

turpis. Sed o1 sagittis adio. Pe

nibh intesdum, egestas nisl n [
&lit. In hac habitasse piatea dicturmst
Barcode
SDocHA
Pour choisir une imprimante
Information
Les imprimantes doivent étre physiquement raccordées et en
marche.
Dans le champ 1 :
e Cliquez sur l'icéne
o Laliste des imprimantes raccordées apparait.
|
e Cliquez sur l'icbne pour ajouter la /les imprimantes voulue(s) parmi les imprimantes utilisables.

Pour paramétrer la dimension de I'étiquette utilisée dans 'imprimante

e Sélectionnez I'imprimante dans le champ 2.

e Cliquez sur l'icone —
o Les paramétres dimension et résolution de I'imprimante apparaissent.

Pour déclarer et paramétrer une imprimante réseau non vue

e Cliquez sur l'icone dans le champ 2.
e Paramétrez le nom, I'adresse réseau et le port d'impression.
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3.1.9 Ecran « Barcode »

Ce menu permet de paramétrer les masques de contrdle ou de filtre sur les code-barres d’appel de séquence et/ou de
N° de série.

AppWarkplace Doga V0,10 = & %

& Supervisor ' 1347 10O

AR R R R

Home

Barcode settings

Halp title here

Général

Lovem grsum dobor sit amet, consectetur

| Siorial numbr alidator bype
: sdpiscng eit. Sed rhoncus nuene id nune
Réseaux | Mask (g5 8
porttaor rhancus. Nam molestie, sem sit

Poste de travai

Dossiers —ETI TR T T ST T Test [

Utilisateurs

1 amat gravida maxmus, efit tellus interdum
purus, sy scelarisque magna metus

pharetra diam, Donec vestibulum, negue at

SCeIRMISqUE COMSeqUar i

Sequence barcode vakdator type Duis aviverra purus, sit amet loborts.

b
Mask I turpis. Sed et sagittis odio. Pellentesque ey

Soquenca harnd vaiidator

Modéles de rapport elit. In hac habitasse plates dicturnst,

Imprimantes [ Enter sequence id exempt= for test
est

Barcode

‘ nibh interdurm, egestas nisl non, termpor

eDoGcA

Le filtre masque se spécifie de la maniére suivante :

. L’entrée devra contenir soit un nombre de lettres et/ou de chiffres
o A : Caractére (minuscule ou majuscule)
o 0 : chiffre
o ? : caractére lettre (minuscule ou majuscule) ou chiffre ou spécial 1 fois
o *: caractere lettre (minuscule ou majuscule) ou chiffre ou spécial N fois.

O

Exemple :

= Pour valider que I'entrée est composée de 3 lettres strictement, il faut renseigner dans le
champ sous chaine de caractéres : AAA

=  Pour valider que 'entrée est composée de 3 chiffres strictement, il faut renseigner dans le
champ sous chaine de caractéres : 000

=  Pour valider que I'entrée est composée de 3 lettres et 3 chiffres strictement, il faut
renseigner dans le champ sous chaine de caractéres : AAA00O

=  Pour valider que I'entrée est composée de 3 caractéres lettres, chiffres, caractéres
spéciaux strictement, il faut renseigner dans le champ sous chaine de caractéres : ???
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Le filtre RegEXx utilise une expression réguliére et permet de décrire tout type de chaine de caractéres, d’'une maniere
flexible. Son utilisation impose de maitriser la syntaxe des expressions réguliéres.

Information

En informatique, une expression réguliere ou expression
rationnelle ou expression normale ou motif est une chaine de
caractéres qui décrit, selon une syntaxe précise, un ensemble
de chaines de caractéres possibles. Les expressions réguliéres
sont également appelées regex.

Une expression réguliére est une suite de caractéres
typographiques (qu’on appelle plus simplement « motif » — «
pattern » en anglais) décrivant un ensemble de chaines de
caractéres. Par exemple 'ensemble de mots « ex-équo, ex-
equo, ex-aequo et ex-aequo » peut étre condensé en un seul
motif « ex-(a?e|ae|é)quo ». Les mécanismes de base pour
former de telles expressions sont basés sur des caractéres
spéciaux de substitution, de groupement et de quantification.

Champ 1 : ce champ sert a paramétrer un validateur sur le N° de série, afin d’interdire la saisie d’'un N° qui ne
correspondrait pas a un réel N° de série.

Lorsque qu’un validateur est renseigné, le N° de série renseigné lors du lancement d’une séquence devra répondre
aux spécifications du validateur. L'utilisation du N° de série par défaut par DPM®Pilot n’est pas possible s’il ne répond

pas aux validateurs définis.

Champ 2 : ce champ sert a paramétrer un validateur sur l'identifiant utilisé pour le lancement d’'une séquence.
Si le code-barres utilisé contient en plus de l'identifiant de séquence d’autres caracteres, il est aussi possible de
tronquer les caractéres inutiles au lancement de la séquence.
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4 EDITION DE SEQUENCE

Information
L'accés a ce menu depuis I'écran principal est disponible
uniqguement aux utilisateurs ayant le privilége d’édition de

séquence.

& Supervisor i 0527pm & O

] = |
.'\?- =/

& ® *

Editeur de séquence Production Resultats Maintenance

CDoGA

Vue écran principal

Pour accéder a I'éditeur de séquence :
e  Sélectionnez la tuile « Editeur de séquence »

S

Editeur de séquence

Ou utilisez le code-barres %JOB_MANAGER.

Pour revenir a I'écran principal :
e Appuyez en dehors de la fenétre éditeur ou utilisez le code-barres %MAIN_SCREEN
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L'écran de I'éditeur apparait.

Editeur de séagience

ldentifiant séquence 1

TOTO_1_manual T

2

N° Désignation
1 Identification de la séquence
2 Liste des séquences existantes

Actions possibles :
o Editer> éditer une séquence existante
e Créer > créer une nouvelle séquence
e Supprimer > effacer une séquence existante
e Dupliquer = dupliquer une séquence

4.1 Gestion des indices et statuts d’une séquence.

Les séquences sont identifiées de la maniére suivante :

WWWWWW_X_YYYYYYY_Z

WWWWWW - correspond a l'identifiant de la séquence renseigné a la création de la séquence.
X = Indice de révision (incrémenté automatiquement a chaque sauvegarde).
YYYYYYYY - correspond au Job Name renseigné a la création de la séquence.
Z - correspond au statut de la séquence.
e T:entest
e V:valide
e D :inactive
Un utilisateur opérateur n'aura acces qu’aux séquences valides dans le menu opération (exécution de la séquence).

Les séquences avec le statut « Test » ne seront accessibles qu’a un utilisateur « Méthodes » ou « Administrateur ».
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4.2 Création d’une séquence

Information
L’édition de séquence n’est accessible qu’aux utilisateurs
pourvus du privilege d’édition.

@

Cliquez sur le bouton « Créer »

L'écran de I'éditeur apparait :

& Supervisor

00 '

Appworkplace Doga Vo.1.0

Liste des variables

TR F NI AMY| s | M = 2 7
|dentifiant séquance

- 000606000 8
Noim séquenice 3
| Informations — 4 SIRRT
\iersion 0 9
Statut
En test 5 . -

E TIGHTENING 1
mprizaer e rapport final

Toile
Man 6 i =

L+ 1ele)

eDoGcA

N° Désignation
1 Commande sauvegarder ou quitter
2 Champ obligatoire Job ID / Identifiant de la séquence
3 Champ obligatoire Job Name / nom de la séquence
4 Champ information optionnelle. Permet d’ajouter un commentaire afin de documenter la fonction
de la séquence et ses spécificités
Sélection du statut de la séquence :
5 e T:entest
e V:valide
e D :inactive
6 Sélection du modeéle de PV qui sera utilisé pour I'impression PDF du rapport en fin de séquence
7 Bandeau reprenant les étapes possibles
8 Bandeau reprenant les outils d’édition de la séquence
9 Fenétre de construction de la séquence.
10 Liste des variables qui sont utilisées dans la séquence : étapes d’entrées utilisateur, bouton,
extraction et aiguillage
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4.2.1 Description des étapes possibles

TR OESOR D EW| @ s | m e X e s 8

Icones Etapes
< Etape de vissage
= Etape de vissage paramétrée depuis des données externes
Ex

Etape de Pick to Light (contrdle de la prise de composant).
L) Cette fonction est utilisable a condition d’avoir installé les capteurs Pick to Light et d’avoir fait la configuration dans le
menu des parameétres généraux.

Etape de contrdle des états d’entrées TOR

U

e Combinatoire possible

Etape d’activation de sorties TOR
N

e  Combinatoire possible

Etape d’enregistrement d’une valeur issue d’une entrée analogique

Etape de prise de photo pour incorporation dans le PV de résultats (élément de preuve visuel)

o Etape d’impression d’une étiquette en cours de séquence

. Etape de début de scrutation d’'une ou de plusieurs entrées TOR

. Etape de fin de scrutation d’une ou de plusieurs entrées TOR

Etape de saisie d’information opérateur

e Saisie de valeurs numériques ou alphanumériques avec ou sans controle

Etape de sélection par bouton virtuel a I'écran

o ¢ Combinée a une étape d’aiguillage, elle permet d’orienter la séquence vers une autre branche ou étape en
fonction du choix de I'opérateur (les choix possibles sont prédéfinis a I'édition de I'étape)

Etape message
[ =\- e Permet d’informer ou de spécifier une action

e L’acquittement peut étre automatique aprés un temps ou par appui sur I'icéne de validation

Etape d’extraction de valeur contenue dans une variable.

e Exemple : récupération d’une partie du contenu d’un code-barres préalablement renseigné dans une étape
de saisie opérateur

Etape d’aiguillage

o Combinée a une autre étape (saisie, bouton, extraction), elle permet d’orienter la séquence vers une autre
branche ou étape en fonction du test opéré sur la variable qui contient la valeur a traiter

Etape de récupération de données externes

e Par exemple pour récupérer le N° de job de vissage a utiliser

Manuel d'utilisation DPM®Pilot 35 © DOGA | DOC.41004



LDOGA" | \/ISSAGE

4.2.2 Description des outils d’édition

- 0000000

Icones Fonctions

Curseur de zoom

Ajout d’'une branche

Centrage de la séquence dans la fenétre

Edition de I'étape préalablement sélectionnée

Copie de I'étape préalablement sélectionnée (la nouvelle étape se place juste en dessous de
I'étape copiée)

Déplace I'étape sélectionnée vers le haut de la branche de la séquence

Déplace I'étape sélectionnée vers le bas de la branche de la séquence

Supprime I'étape sélectionnée

0006000

4.2.3 Ajout d’'une étape

e Sélectionnez avec la souris ou sur I'écran tactile I'icone correspondant a I'étape a ajouter.
o Placez I'étape dans la branche de la séquence a I'endroit souhaité (action glisser et déposer).

4.2.4 Modification d’'une étape existante

Sélectionnez I'étape a modifier :
e Sélectionnez I'étape (un contour apparait).

e Sélectionnez I'outil d’édition .
o Modifiez le ou les paramétres voulus de la méme maniére que pour la création d’une étape.

4.2.5 Suppression d’une étape existante

Sélectionnez I'étape a modifier :
e Sélectionnez I'étape (un contour apparait).

e Sélectionnez I'outil d’édition
Information
Attention la suppression est définitive.
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4.2.6 Ajout d’'une action dans I'étape

Pour les étapes concernées il faut paramétrer des actions.

e Pour cela cliquez sur o

- 0Q0000

4.2.7 Modification d’une action existante dans I’étape

e Sélectionnez I'action (elle s’affiche dans un cadre bleu).

e Sélectionnez I'outil d’édition @ .
o Modifiez le ou les paramétres voulus.

4.2.8 Suppression d’une action existante

e Sélectionnez I'action (elle s’affiche dans un cadre bleu)

e Appuyez sur I'icbne Q

Information
Attention la suppression est définitive.
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4.2.9 Enregistrement d’une séquence

Pour enregistrer une séquence, appuyez sur l'icbne en fin ou en cours d’édition.

& Supen isor

Q0

PR Py (PR grn g

9651658 —

P e P

260-tjp

- . L=

Information
A chaque enregistrement, I'indice de révision de la séquence

s’'incrémente.

Information
Le fichier séquence est un pack contenant les étapes, les

médias, les points de positionnement.
La génération du fichier complet contenant toutes les
informations est réalisée lors de la sortie du menu édition.
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4.2.10 Le multimédia

Avec DPM®Pilot, il est possible d’utiliser dans chaque étape une présentation différente des médias et instructions.

Le mode opératoire de paramétrage des médias affichés est identique quelle que soit I'étape.

4.2.10.1 Paramétrage de I'affichage des médias dans une étape

Appuyez sur le bouton « Ajouter un média ».

@ Ajouter un média

L’écran suivant apparait :

Modifier I'affichage des medias 4 °

Disposition &cran

000000
00 |,

Séparateur vertic. — a5

Type de media

‘ Nom de fichier @ |

N° Désignation

1 Zone de choix de la mise en page

2 Zone de sélection du type de média (instruction texte / visuel (image ou import PDF)
3 Zone de visualisation dynamique de I'affichage

4 Icbne de validation et de sauvegarde

fenétre 1 sera le support des puces d’identification des points
de vissage.

Information
Pour les étapes de vissage, le média visuel paramétré dans la
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4.2.11 L’étape de vissage

4.2.11.1 Paramétrage d’une étape

Pour placer une étape de vissage dans la séquence :

e Sélectionnez avec la souris ou sur I'’écran tactile I'icone

Placez 'étape dans la branche de la séquence a I'endroit souhaité (action glisser et déposer).

Sélectionnez I'étape (un contour apparait).

e Sélectionnez I'outil d’édition
e |’écran de paramétrage ci-dessous apparait :

e
Actions ;
— J Mo tape 1 90@00
— ] Tt 4
: 53 les médias
START Type de séquence . Séquentiel 6
‘ Outi 7 VI
e v
E - ° |
TIGHTENING 1 ‘ - 9 M
2 — : 10
|. Continuer sur NOK
s | .Répéter |'action
eDpocA
N° Désignation Condition
1 Commande sauvegarder ou quitter
2 Visualisation de la séquence en cours d’édition
3 Champ identifiant step ID / ID de I'étape CHAMP OBLIGATOIRE
4 Champ nom de I'étape CHAMP OBLIGATOIRE
5 Champ de paramétrage des médias et de leur mise en page (Cf. paragraphe
multimédia)
6 Déroulement séquentiel ou non des actions
7 Champ désignant I'outil de vissage a utiliser. La liste des outils disponibles CHAMP OBLIGATOIRE
apparait. La déclaration et le paramétrage des outils se font depuis le menu
configuration
8 Champ désignant le dispositif utilisé pour le controle de position. La liste des
outils disponibles apparait. La déclaration et le paramétrage des outils se font
depuis le menu configuration. Ne rien renseigner si aucun contréle de
position n’est requis
9 Champ désignant la boite a douilles / embouts utilisée. La liste des outils
disponibles apparait. La déclaration et le paramétrage des outils se font
depuis le menu configuration. Ne rien renseigner si aucun contrdle de
sélection d’embout ou de douille n’est requis
10 Zone de paramétrage des actions contenues dans I'étape
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4.2.11.2 Mode opératoire de création

e Champ 3 Indiquez I'identifiant de I'étape.
L'identifiant par défaut peut étre maintenu.
Si vous le souhaitez, vous pouvez en indiquer un autre.

Information
Chaque étape doit avoir son propre identifiant.
Il ne peut pas y avoir plusieurs étapes avec le méme identifiant.

e Champ 4 Indiquez le nom de I'étape.
Le champ doit étre renseigné, il s’affichera en dessous de I'identifiant dans le synoptique.
Un nom explicite permet de savoir rapidement ce que fait I'étape.

e Champ 5 Se référer au paramétrage des médias au chapitre « Le multimédia ».

e Champ 6 A décocher pour un déroulement NON séquentiel des actions.
L'opérateur aura le choix de les faire dans I'ordre qu’il souhaite.
Cependant en cas d'utilisation d’un outil de positionnement, il y aura une activation de I'outil de vissage
uniquement si celui-ci se trouve sur une position autorisée.

o Champ 7 Spécifiez I'outil de vissage a utiliser parmi I'un des outils présentés dans la liste.

e Champ 8 Si vous souhaitez un contréle des positions de vissage, spécifiez un outil.
Si aucun outil n’est sélectionné, le vissage se fera sans contréle de position.

e Champ 9 Si vous souhaitez conditionner le vissage a I'utilisation d’'un embout, spécifiez un outil.
Si aucun outil n’est sélectionné, le vissage se fera sans contréle de I'utilisation de 'embout.

e Champ 10. Ajoutez les actions. Pour ce faire, cliquez sur o

R R R R d'h @0 B

. OQOOO

Bit Id
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» L’écran suivant apparait :

Ajouter une action o
lom 1 I
1 |
Programme Paosition Emplacement embout
2 3 | 4
% |.L”|l.:]'|.h'l- G autorsoes
0
5
N° Désignation Condition
1 Nom de l'action CHAMP OBLIGATOIRE
2 Programme de vissage a utiliser CHAMP OBLIGATOIRE
3 Position de vissage a controler. Ce champ apparait si un outil de contréle de
position a été sélectionné pour I'étape. Chaque point doit avoir une position
unique
4 Embout de vissage a utiliser. Ce champ apparait si un outil de contrdle
d’embout a été sélectionné pour I'étape
5 Nombre de reprises possibles. Si un nombre est spécifié un champ indiquant

le programme de vissage de reprise a utiliser apparait a droite

4.2.11.2.1 Mode opératoire de paramétrage d’une action

Champ 1 Indiquez l'identifiant de I'action. Cette information apparatitra lors de I'exécution de la séquence
dans la fenétre des actions et sur le PV de résultats.
Champ 2 Spécifiez le programme de vissage a utiliser CHAMP OBLIGATOIRE.
o Les paramétres du programme de vissage sont a spécifier dans le contréleur ou le coffret de
vissage et non dans DPM®Pilot.
o Pour les clés Tohnichi FDD et FDD-AD, les paramétres de validation du couple et de I’angle
sont définis dans la configuration de I'outil.
Champ 3 Spécifiez la position de vissage a controler. CHAMP OBLIGATOIRE si le contréle de position est
activé.
Champ 4 Embout de vissage a utiliser. CHAMP OBLIGATOIRE si le controle d’embout est activé.
Champ 5 Spécifiez le nombre de reprises possibles en cas de mauvais vissage. Le nombre de reprises
possibles apparaitra dans I'écran d’exécution. A I'issue du nombre, si le compte-rendu de vissage est
mauvais, I'action sera déclarée NOK. Si un nombre de reprises est spécifié, un champ apparait pour indiquer
quel est le programme de vissage a utiliser. Cela permet d’avoir par exemple des limites angulaires
différentes si la reprise modifie les caractéristiques d’assemblage, ou un seuil de comptage angulaire différent
du programme initial.
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e Pour poursuivre le paramétrage et accéder a la page suivante, appuyez sur la fleche en bas a droite °

Si un média image a été spécifié, il apparait a I'écran. Il est possible de placer sur I'image la puce d’identification du

point de vissage a réaliser dans I'action. Pour ce faire :

e Sélectionnez la couleur de la puce parmi celles proposées (cliquez sur la couleur).

_/En
o |

e Placez la puce a I'endroit requis (cliquez sur 'image)
o Ajustez la taille de la puce grace a la commande

Couleur

Talllp — 132

e Pour placer plus précisément la puce :
o Sélectionnez-la (double-clic sur la puce).
o Déplacez-la:
= Soit avec la souris en maintenant le bouton droit appuyé.
= Soit avec les fléches du clavier.

Exemple d’image

e Pour finir le paramétrage et accéder a la page suivante cliquez sur ‘/ en haut a droite.
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Si un outil de contrdle de position a été spécifié dans le champ 9 de I’écran d’étape, I'écran suivant vous permet
de renseigner des valeurs de position sur les 4 canaux analogiques disponibles.

Ajouter

Réglage de |a position de |a vis avec le systéme de positionnement

S I
w2

o porrlant o réglage de la positicn

Todérances

00 |00 3

Enregistrer la position

N° Désignation
1 Valeur en point transmise par le boitier DigiLink sélectionné
2 Si cette case est cochée, la tolérance de position admise peut étre spécifiée en déplagant le bras.

La zone enregistrée est un carré dont la dimension du cété correspond a la distance entre le point
appris et la position du bras lors de I'apprentissage de la tolérance.

Si vous souhaitez spécifier une tolérance par canal, décochez cette case.

3 Tolérance autour du point par canal analogique

Mode opératoire

e Placez physiquement sur la position de vissage I'outil de vissage monté sur le bras de réaction au couple et
de positionnement.
e Cliquez sur « Enregistrer la position » pour enregistrer.

Si vous avez sélectionné la case 2, enregistrez la position et la tolérance de la maniére suivante :
e Placez physiquement sur la position de vissage I'outil de vissage monté sur le bras de réaction au couple et
de positionnement.
e Cliquez sur « Enregistrer la position » pour enregistrer.
o Déplacez physiquement sur 'emplacement correspondant a la position maximale admise, I'outil de vissage
monté sur le bras de réaction au couple et de positionnement.
e Cliquez sur « Arréter I'enregistrement de la tolérance » pour enregistrer.

Arréter I'enregistrement de la tolérance

e Latolérance enregistrée correspondra a un rectangle autour du point.

e Cliquez sur le bouton \/pour enregistrer.

Information
Chaque point de contrdle de position doit avoir un N° unique.
Pensez a spécifier un N° différent pour chaque point de vissage.
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4.2.11.3 Exemple de paramétrage d’une étape

Step

tightening 1 1

Tymage samenes [l weminna

=2,

| Doga MDOTC rlgh[t.‘..ﬁ“ Tool 01 bl

'!J,:;I;;u:rm Tool 01 W
|t .-L\|-£"‘ Tray Tool 01 2t
L'identifiant de cette étape est : tightening 1
Nom : 1
La visseuse utilisée est : Doga MDTC Tightening Tool 01
Le dispositif de contrdle de position utilisé est : Doga Arm tool 01
La boite a douilles/embouts utilisée est : Bit Socket tray Toll 01

Une action est paramétrée :
e Sonnom est: 1
e Le programme de vissage utilisé est le n° : 1
e La position attendue pour autoriser le vissage estla n® : 1
e L'embout/douille a utiliser est le n° : 1
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4.2.12 Etape pick to light (contrdle de prise de composant)

Cette étape permet d’indiquer quel composant doit étre utilisé pour poursuivre 'assemblage.

Il est possible de spécifier un nombre de composants a prendre.

L'étape pick to light nécessite qu’un dispositif soit raccordé a DPM®Pilot.

Chaque dispositif doit étre physiquement implanté sur le poste de travail en regard des emplacements des
composants.

Il doit y avoir un dispositif par composant a gérer.
Le matériel actuellement compatible avec la fonction est :
e EZ-LIGHT® Touch Gen 2 K50 Specialty Pick-to-Light Turk Banner (voir fiche technique en annexe)

o Chaque capteur doit étre raccordé sur les entrées / sorties TOR :
= De DPM®Pilot.

= Qu si présent, du boitier interface DigiLink (équipement optionnel sur la version Standard et
de série sur les versions Advanced et Expert de DPM®Pilot).

» Qu siprésent, du DPM®I/O Module (module d’extension entrée/sortie) - équipement
optionnel.

o Le fonctionnement de ce voyant détecteur est le suivant :
=  Sur activation de son entrée, la lampe s’allume au vert fixe pour indiquer quel pick to light est
actif

4.2.12.1 Paramétrage d’une étape

Pour placer une étape de pick to light dans une séquence :

P . . ). . A £
e Sélectionnez avec la souris ou sur I'écran tactile I'icbne
e Placez I'étape dans la branche de la séquence a I'endroit souhaité (action glisser et déposer).

e Sélectionnez I'étape (un contour apparait).

e Sélectionnez 'outil d’édition @ .
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e L’écran de paramétrage ci-dessous apparait :

AppWarkplace Doga V0,10

05:48 pm

PEEST TN

o @ 1 Etape
[ ‘ picking 3 3 4 |
S ‘
START ‘ LA 6 v‘
Posfion du pick to Bght 7 < ‘
o —— R n i Farticly Termps dactivation min (me) Quantitd i
S 2 : i 8 | 200 9 Quantite 10 ‘
PICHING 2
a]
oA

N° Désignation

1 Commande sauvegarder ou quitter

2 Visualisation de la séquence en cours d’édition

3 Champ identifiant step ID / ID de I'étape CHAMP OBLIGATOIRE

4 Champ nom de I'étape CHAMP OBLIGATOIRE

5 Champ de paramétrage des médias et de leur mise en page (Cf. paragraphe « le multimédia »)

6 Champ désignant I'outil pick to light utilisé pour I'étape

7 Champ désignant I'emplacement pick to light utilisé

8 Champ désignant la référence ou la désignation de la piéce qui apparaitra dans I'écran d’exécution
9 Champ spécifiant le temps minimal d’activation du capteur intégré pour valider la prise du composant
10 Champ spécifiant le nombre de prises a réaliser pour valider I'étape
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4.2.12.2 Mode opératoire de création

e Champ 3 Indiquez I'identifiant de I'étape.
L'identifiant par défaut peut étre maintenu.
Si vous le souhaitez, vous pouvez en indiquer un autre.

Information
Chaque étape doit avoir son propre identifiant.
Il ne peut pas y avoir plusieurs étapes avec le méme identifiant.

e Champ 4 Indiquez le nom de I'étape.
Le champ doit étre renseigné et s’affichera en dessous de l'identifiant dans le synoptique.
Un nom explicite permet de savoir rapidement ce que fait I'étape.

e Champ 5 Renseignez le champ instruction pour indiquer a I'opérateur ce qui doit étre fait lors de cette étape.
Ex. : Prendre X composant réf A.

e Champ 6 Spécifiez I'outil pick to light utilisé pour I'étape.
Cet outil doit étre paramétré dans le menu configuration de DPM®Pilot.

e Champ 7 Spécifiez le capteur a utiliser dans la liste présentée.

e Champ 8 Indiquez la référence ou une désignation du composant si vous souhaitez la voir s’afficher sur
'écran d’édition et sur le PV de résultats.

e Champ 9 Spécifiez la durée d’activation minimale requise pour valider la prise (la valeur par défaut est de 200
ms).

e Champ 10. Spécifiez la quantité de composants a prendre.
Cela correspondra au nombre d’activations du capteur a enregistrer.

Information
En aucun cas l'activation du capteur ne garantit la prise du

composant. Le pick to light est un dispositif d’aide et non un
dispositif de contrdle.
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4.2.13 Etape de contréle de I’état des entrées TOR

Cette étape permet de controler I'état d’'une ou des entrées « tout ou rien » de DPM®Pilot, du module DigiLink ou du
module d’entrées sorties DPM®|/O Module.

Les cas d’emploi de cette étape sont multiples :

e Test de I'état d’'une entrée correspondant a I'information en provenance d’'un équipement (bouton, capteur,
automate de ligne, etc.)

e \Validation d’une action manuelle a réaliser dans la séquence sans aucune information sur I'exécution autre
gu’une validation de la part de la personne qui I'a réalisée. Pour cela, il faut qu’un bouton poussoir soit cablé
sur une entrée.

DPM®Pilot est pourvu de 4 entrées et de 4 sorties.
Le module DigiLink est pourvu de 2 entrées et de 2 sorties
Le module additionnel d’entrées sorties DPM®I/O Module est pourvu de 8 entrées et de 8 sorties.

Le raccordement des entrées et des sorties est décrit en annexe.

Les états contrélés sont :
e Etat ON (entrée activée).
e Etat OFF (entrée inactive).
e Front montant.
e Front descendant.

Il est possible de faire un combinatoire entre les entrées. Si le combinatoire est validé, alors 'étape est validée.

4.2.13.1 Paramétrage d’une étape

Pour placer une étape de contrdle d’entrée dans la séquence :
fn
e Sélectionnez avec la souris ou sur I'écran tactile I'icbne
e Placez I'étape dans la branche de la séquence a I'endroit souhaité (action glisser et déposer).
e Sélectionnez I'étape (un contour apparait).

e Sélectionnez 'outil d’édition @ .

Manuel d'utilisation DPM®Pilot 49 © DOGA | DOC.41004



LDoOGA | \/ISSAGE

e L’écran de paramétrage ci-dessous apparait :

& Supervisor

Actions

00 . |~
==z

e ) 1 Iderifiant #tape (Trioremoe
‘ ‘ digitallnput 3 3 | 4 ‘
VieEs»
START ‘ outl £15 6 VI

2]

DIGITALINPUT 3

o] mmleT =) A

N° Désignation Condition
1 Commande sauvegarder ou quitter
2 Visualisation de la séquence en cours d’édition
3 Champ identifiant step ID / ID de I'étape CHAMP OBLIGATOIRE
4 Champ nom de I'étape CHAMP OBLIGATOIRE
5 Champ de paramétrage des médias et de leur mise en page (Cf. paragraphe

« le multimédia »)
6 Champ désignant I'outil entrée sortie utilisé pour I'étape
7 Champ désignant la ou les entrées a contréler et I'état attendu pour valider

I'étape.
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4.2.13.2 Mode opératoire de création

e Champ 3 Indiquez l'identifiant de I'étape. L'identifiant par défaut peut étre maintenu. Si vous le souhaitez,
vous pouvez en indiquer un autre.

Information
Chaque étape doit avoir son propre identifiant.
Il ne peut pas y avoir plusieurs étapes avec le méme identifiant.

e Champ 4 Indiquez le nom de I'étape. Le champ doit étre renseigné et il s’affichera en dessous de l'identifiant
dans le synoptique. Un nom explicite permet de savoir rapidement ce que fait I'étape.

e Champ 5 Renseignez le champ instruction pour indiquer a I'opérateur ce qu’il doit faire lors de cette étape.
Ex : Test entrées 1 et 2.

e Champ 6 A renseigner si vous souhaitez afficher une image ou un PDF lors de 'exécution de I'étape. Si
aucun média n’est sélectionné, la fenétre principale de I'écran opérateur est vide.

e Champ 7 Spécifiez I'outil entrée sortie utilisé pour I'étape. Cet outil doit étre paramétré dans le menu
configuration de DPM®Pilot.

¢ Champ 8 Spécifiez la combinaison attendue (ET /OU).

e Champ 9 Désigne les entrées a tester et leur état.

09 26 & O

000000

o Cliquez sur o

= L[’écran suivant apparait :

Ajouter une action ° °

= Choisissez dans la liste proposée I'entrée a tester.
= Spécifiez I'état en sélectionnant celui souhaité
e FEtatON
o FEtat OFF
e Front montant (passage de I'état OFF a I'état ON).
e Front descendant (passage de I'état ON a I'état OFF).

= Validez le choix en cliquant sur. \/.
e Annulez en cliquant sur X.

o Renouvelez I'opération pour chacune des entrées a tester dans I'étape.

Pour supprimer le contréle d’'une entrée :
e Sélectionnez I'action (elle s’affiche dans un cadre bleu).
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e Cliquez sur l'icébne @

Information
Attention la suppression est définitive.

Pour modifier une action :
e Sélectionnez I'action (elle s’affiche dans un cadre bleu)

e Sélectionnez I'outil d’édition @ .
e Modifiez le ou les parameétres voulus
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4.2.14 Etape d’activation de sortie TOR

Cette étape permet d’activer ou de désactiver une ou des sorties « tout ou rien » de DPM®Pilot, du module DigiLink
ou du module additionnel d’entrées sorties DPM®I/O Module.

Les cas d’emploi de cette étape sont multiples. lls peuvent étre entre autres :

Allumage d’'une lampe ou verrine de signalisation.
Autorisation de travail envoyée a un automatisme.
Activation d’un actionneur (vérin, relai, etc.).

Information transmise a un automatisme.

DPM®Pilot est pourvu de 4 entrées et de 4 sorties.

Le module DigiLink est pourvu de 2 entrées et de 2 sorties.

Le module additionnel d’entrées sorties DPM®I/O Module est pourvu de 8 entrées et de 8 sorties.

Le raccordement des entrées et sorties est décrit en annexe.

Les états d’activation sont :

Etat ON (sortie activée).
Etat OFF (sortie inactive).
Activation impulsionnelle.

Activation alternative état ON / état OFF.

Il est possible d’activer ou de désactiver plusieurs sorties dans une méme étape. L'étape est validée sans condition.

4.2.14.1 Paramétrage d’une étape

Pour placer une étape de commande sortie TOR dans une séquence :

Sélectionnez avec la souris ou sur I'écran tactile I'icone
Placez I'étape dans la branche de la séquence a I'endroit souhaité (action glisser et déposer).
Sélectionnez I'étape (un contour apparait).

Sélectionnez 'outil d’édition @ .
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Appworkplace Doga Vo.1.0

Etape Actions
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DIGITALOUTPUT &
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05 50 pm
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000000
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Désignation

Consigne

Commande sauvegarder ou quitter

Visualisation de la séquence en cours d’édition

Champ identifiant step ID / ID de I'étape

CHAMP OBLIGATOIRE

Champ nom de I'étape

CHAMP OBLIGATOIRE

« Le multimédia »)

Champ de paramétrage des médias et de leur mise en page (Cf. paragraphe

Champ désignant I'outil entrée / sortie utilisé pour I'étape

Champ pour spécifier un temps pendant lequel I'étape reste active lors de
I'exécution. Ce temps n’a pas de lien avec celui paramétré pour une
activation impulsionnelle ou alternative

Champ désignant les sorties a commander
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4.2.14.2 Mode opératoire de création

e Champ 3 Indiquez l'identifiant de I'étape. L'identifiant par défaut peut étre maintenu. Si vous le souhaitez,
vous pouvez en indiquer un autre.

Information
Chaque étape doit avoir son propre identifiant.
Il ne peut pas y avoir plusieurs étapes avec le méme identifiant.

e Champ 4 Indiquez le nom de I'étape. Le champ doit étre renseigné, il s’affiche en dessous de I'identifiant
dans le synoptique. Un nom explicite permet de savoir rapidement ce que fait I'étape.

e Champ 5 Spécifiez au besoin une instruction (permet de saisir I'instruction opérateur liée a I'étape.
Cette instruction apparait sur I'écran exécution).

e Champ 6 Spécifiez I'outil entrée / sortie utilisé pour I'étape.

e Champ 7 Si besoin, spécifiez un temps pendant lequel I'étape est active (paramétre optionnel).

e Champ 8 Permet de désigner les entrées a tester et leur état.

o Appuyez sur o

= L[’écran suivant apparait :

Ajouter ° o

{
|
|
{

» Choisissez dans la liste proposée la sortie a commander.
= Spécifiez I'état en sélectionnant I'état souhaité :

e EtatON
o Létat reste « ON » jusqu’a ce que 'on commande la sortie dans un autre
mode.
e Etat OFF

e Fonctionnement impulsionnel
o La sortie s'active le temps spécifié puis se désactive.
e Fonctionnement clignotant.
o La sortie s’active et se désactive en mode clignotant pendant la durée
spécifiée.
= Validez le choix en cliquant sur ‘/.
= Annulez en cliquant sur X.
o Renouvelez I'opération pour chacune des sorties a commander dans I'étape.

Pour supprimer la commande d’une sortie :
e Sélectionnez I'action (elle s’affiche dans un cadre bleu).

e Appuyez sur l'icbne Q
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Information
Attention la suppression est définitive.

Pour modifier une action :

e Sélectionnez I'action (elle s’affiche dans un cadre bleu).

e Sélectionnez I'outil d’édition @ .
o Modifiez le ou les paramétres voulus.
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4.2.15 Etape d’enregistrement d’une valeur issue d’une entrée analogique

Cette étape permet I'enregistrement, d’'une valeur analogique issue d’'un capteur ou d’'un équipement fournissant un

signal analogique de 0-10V, si la valeur est comprise entre les limites haute et basse spécifiées.

Le capteur ou I'équipement doit étre raccordé a I'accessoire DigiLink qui comporte 4 canaux analogiques 0-10 V.

Les cas d’emploi de cette étape sont multiples. lls peuvent étre entre autres :

. Enregistrement si celle-ci se situe dans les limites haute et basse définies d’'une mesure analogique pour

continuer la séquence (ex. : poids / pression / effort / dimension).

La valeur analogique étant enregistrée dans une variable, elle peut étre combinée a une étape d’aiguillage pour
orienter la séquence vers une autre branche (voir I'étape d’aiguillage) en fonction de la valeur enregistrée. Cette
fonctionnalité permet de réaliser un assemblage diversifié dans une méme séquence selon la valeur enregistrée.

4.2.15.1 Paramétrage d’une étape

Pour placer une étape d’enregistrement d’'une valeur issue d’une entrée analogique dans la séquence :

e Sélectionnez avec la souris ou sur I'écran tactile l'icone

e Placez I'étape dans la branche de la séquence a I'endroit souhaité (action glisser et déposer).

e Sélectionnez I'étape (un contour apparait).

e Sélectionnez I'outil d’édition
e Lorsque la valeur brute est sélectionnée (valeur par défaut), I'écran de paramétrage ci-dessous apparait :

Appworkplace Doga Vo.1.0

I RRRRRS

o .- 1 Etape

Identifiant &4ape Nom dtage

analoglnput 5

Ajouter un média
5

STERT

Entrée analopque | Chaine

6 M
-y~

Lirmiite it
ANALOGINPUT S

o | | ::|'|:.'_-_\C'.||)|’.r U ‘ 10

END

]
|

eDoGA
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e Lorsque la valeur convertie Ax+b est sélectionnée, I'écran de paramétrage ci-dessous apparait. :

& Supervisor

00

Appworkplace Doga Vo.1.0

05:53 pm

I RRRRRS

END

Etape
[ . ‘ | analoginput 5 3 [ 4
Ve )
START
Entrée analopqie | Chalne
6 . 7 sl
ol 8 » s
i
IN;‘LOGNPU‘TS ‘ 1 9 ‘

10

Limite supgrieure ‘

eDoGA

N° Désignation condition
1 Commande sauvegarder ou quitter
2 Visualisation de la séquence en cours d’édition
3 Champ identifiant step ID / ID de I'étape CHAMP OBLIGATOIRE
4 Champ nom de I'étape CHAMP OBLIGATOIRE
5 Champ de paramétrage des médias et leur mise en page (cf. paragraphe
« Le multimédia »)
6 Champ désignant I'outil entrée analogique utilisé pour I'étape
7 Champ pour spécifier le canal analogique a utiliser
8 Champ désignant si I'on enregistre la valeur absolue (valeur brute) ou sil'on
souhaite appliquer un rapport de conversion et une unité (valeur convertie
Ax+B)
9 Champ permettant de spécifier les valeurs de a et de b en cas de traitement
converti de I'entrée
Champ permettant de spécifier les limites haute et basse entre lesquelles la
valeur analogique sera enregistrée en mode valeur convertie Ax+b, ainsi que
les parameétres a, b et 'unité. Si la valeur lue sur le canal n’est pas dans les
limites définies, I'étape ne peut étre validée. Les valeurs des limites peuvent
étre enregistrées par apprentissage en cliquant sur le bouton
« apprentissage »
1" Champ permettant de spécifier la variable qui contient la valeur analogique
enregistrée
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et sa valeur d’entrée.

Exemple de sensibilité = 0,167 volt/bar
La valeur d’offset est la valeur de sortie du capteur pour une valeur d’entrée
nulle.
Exemple : ordonnée d’origine = 0,1769 volt
Pour convertir la valeur brute transmise par DigiLink correspondant a la
tension fournie par le capteur interprétée par la carte analogique, en une
valeur décimale dans la grandeur physique correspondante (bar / métre / ...),
il faut convertir la valeur brute en utilisant les paramétres de sensibilité et
d’offset du capteur. Ainsi la valeur enregistrée par DPM®Pilot ne sera pas une
valeur brute mais la grandeur physique (bar / métre).
Pour cela on applique a la valeur brute un coefficient et un offset.
Grandeur physique = (sensibilité x valeur brute) + offset.

Information
La sensibilité d’un capteur est le rapport entre sa valeur de sortie

4.2.15.2 Mode opératoire de création

e Champ 3 Indiquez l'identifiant de I'étape. L’identifiant par défaut peut étre maintenu. Si vous le souhaitez,
vous pouvez en indiquer un autre.

Information
Chaque étape doit avoir son propre identifiant.
Il ne peut pas y avoir plusieurs étapes avec le méme identifiant.

e Champ 4 Indiquez le nom de I'étape. Le champ doit étre renseigné, il s’affiche en dessous de l'identifiant

dans le synoptique. Un nom explicite permet de savoir rapidement ce que fait I'étape.

Champ 5 Paramétrage des médias et leur mise en page (cf. paragraphe « Le multimédia »).

Champ 6 Spécifiez I'outil d’entrée analogique utilisé pour I'étape.

Champ 7 Spécifiez le canal analogique a utiliser.

Champ 8 9 Spécifiez si I'enregistrement se fait sur la valeur brute ou doit étre converti.

Champ 9 Spécifiez les limites supérieure et inférieure entre lesquelles doit se trouver la valeur analogique

pour que la valeur soit enregistrée et que I'étape soit validée.

e Champ 10 Spécifiez les paramétres de conversion de la valeur brute, l'unité et les limites supérieure et
inférieure entre lesquelles doit se trouver la valeur analogique pour que la valeur soit enregistrée et que
I'étape soit validée.

e Champ 11 Spécifiez la variable dans laquelle sera enregistrée la valeur. Cette variable pourra étre utilisée
dans une ou des étapes d’aiguillage ou de message aval.
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Information

Une variable est une sorte de boite étiquetée, ou I'on peut
stocker de I'information pour la consulter ou la modifier plus
tard.

En informatique, les variables sont des éléments qui associent
un nom (I'identifiant) & une valeur. La valeur peut étre de nature
différente : nombre, texte, etc. Les variables sont physiquement
implantées dans la mémoire du systéme programmeé
(ordinateur, carte microprocesseur, etc.).

Une variable contient une valeur qui peut varier au cours de
I'exécution du programme, comme le nombre d’activations d’un
capteur, etc.

4.2.16 Etape de prise de photo pour incorporation dans le PV de résultats

Cette étape permet de prendre une photo a 'aide d’'une caméra externe compatible au cours de la séquence
d’assemblage. Cette photo est sauvegardée et incorporée au PV de résultats et peut ainsi servir d’élément de preuve

visuel.

Cette étape ne permet pas de vérifier la conformité d’un produit par rapport a une image type.

4.2.16.1 Paramétrage d’une étape

Pour placer une étape de prise de photo pour incorporation dans le PV de résultats dans la séquence :

e Sélectionnez avec la souris ou sur I'écran tactile l'icone

e Placez I'étape dans la branche de la séquence a I'endroit souhaité (action glisser et déposer).

e Sélectionnez I'étape (un contour apparait)

e Sélectionnez 'outil d’édition

L'écran de paramétrage ci-dessous apparait :

Manuel d'utilisation DPM®Pilot

60

© DOGA | DOC.41004



LD0O0GA" | \/ISSAGE

Appworkplace Doga Vo.1.0
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N° Désignation Condition
1 Commande sauvegarder ou quitter

2 Visualisation de la séquence en cours d’édition

3 Champ identifiant step ID / ID de I'étape CHAMP OBLIGATOIRE
4

5

Champ nom de I'étape CHAMP OBLIGATOIRE
Paramétrage des médias et de leur mise en page (cf. paragraphe « Le
multimédia »)

6 Commande permettant de visualiser ce que la caméra pointe pour ajuster la
position et la netteté

7 Spécification de I'outil et de I'entrée TOR assignés a la fonction
déclenchement si la caméra nécessite cette commande

4.2.16.2 Mode opératoire de création

e Champ 3 Indiquez lidentifiant de I'étape. L’identifiant par défaut peut étre maintenu. Si vous le souhaitez,vous
pouvez en indiquer un autre.

Information
Chaque étape doit avoir son propre identifiant.
Il ne peut pas y avoir plusieurs étapes avec le méme identifiant.

e Champ 4 Indiquez le nom de I'étape. Le champ doit étre renseigné, il s’affiche en dessous de l'identifiant
dans le synoptique. Un nom explicite permet de savoir rapidement ce que fait I'étape.

e Champ 5 Paramétrage des médias et de leur mise en page (cf. paragraphe « Le multimédia »).

e Champ 6 Cliquez sur le bouton « Paramétres photo ».
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e Vous pouvez ajuster les paramétres de votre caméra et sa position.

Integrated Camera: integrated C

Bouton de rafraichissement

Bouton de validation
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4.2.17 Etape d’impression d’étiquette en cours de séquence

Cette étape permet d’'imprimer une étiquette au cours de la séquence.

Les cas d’emploi sont multiples. lls peuvent étre entre autres :

o Impression d’une étiquette en cours de séquence reprenant par exemple le contenu d’un code-barres
précédemment lu.

e Impression d’une étiquette contenant une information liée a la branche de la séquence exécutée.

Information
L’état de la séquence ne peut pas étre imprimé car celui-ci est

spécifié une fois la séquence terminée.

Pour fonctionner, I'imprimante doit étre sous tension et raccordée a DPM®Pilot. L'imprimante définie dans le menu de
configuration de DPM®Pilot sera celle utilisée lors de I'étape.

Seule une imprimante compatible peut étre utilisée.
Les imprimantes utilisables doivent avoir un driver développé pour CUPS par le fabricant de I'imprimante.

Le choix de I'imprimante se fait dans le menu de configuration général de DPM®Pilot.

Information
Le systéme principal d'impression sous Ubuntu est le Common

UNIX Printing System (CUPS). Ce systéme d'impression est
devenu le nouveau standard pour imprimer dans la plupart des
distributions Linux.
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4.2.17.1 Paramétrage d’une étape

Pour placer une étape d’'impression d’étiquette dans la séquence :

e Sélectionnez avec la souris ou sur I'’écran tactile I'icone

LDOGA | \/ISSAGE

o Placez I'étape dans la branche de la séquence a I'endroit souhaité (action glisser et déposer).

e Sélectionner I'étape (un contour apparait).

e Sélectionnez I'outil d’édition @ .
e |’écran de paramétrage ci-dessous apparait :

Appworkplace Doga Vo.1.0

05 56 pm

ARRRRRE

Etape Preview
Identifiant & ape MNoarm dtape
‘ o | labelPrint 8 3 4 ‘
Latrgeur (pxh B Hauter {px) Hasalution !dui - Irnprirmaz
1180 || 589 | 300 “
START
o Calques

&

LABELPRINT B

eDoGA

N° Désignation

Condition

Commande sauvegarder ou quitter

Visualisation de la séquence en cours d’édition

CHAMP OBLIGATOIRE

Champ nom de I'étape

CHAMP OBLIGATOIRE

1
2
3 Champ identifiant step ID / ID de I'étape
4
5

Champ d'indication des dimensions de I'étiquette en pixel et choix de

imprimante
6 Champ d’ajout des informations a inscrire sur I'étiquette
7 Champ de visualisation dynamique de la mise en page et du contenu de
I'étiquette
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4.2.17.2 Mode opératoire de création

e Champ 3 Indiquez l'identifiant de I'étape. L'identifiant par défaut peut étre maintenu. Si vous le souhaitez,
vous pouvez en indiquer un autre.

Information
Chaque étape doit avoir son propre identifiant.

Il ne peut pas y avoir plusieurs étapes avec le méme identifiant.

e Champ 4 Indiquez le nom de I'étape. Le champ doit étre renseigné. Il s’affiche en dessous de I'identifiant
dans le synoptique. Un nom explicite permet de savoir rapidement ce que fait I'étape.

e Champ 5 Pour ajouter une information, appuyez sur o
o Lécran ci-aprés apparatt :

Default text

o Calques

L

|J|[ name|| Default text

_\ gt | ] 7
| 200 _‘QG !IED |20 l°°

N° Désignation

2 Type de champ a imprimer (texte / image / code-barres / QR code)
3 Longueur du champ

4 Hauteur du champ

5 Position de départ sur X (axe horizontal)

6 Position de départ sur Y (axe vertical)

7 Champ de visualisation dynamique de I'étiquette en cours d’édition

o Champ 2 Choisissez le type d’information :

Type de calgue ‘ alaur

Texte || Default text
X Y

Texte 0 :

20 20
| Date/Heur|

Image
QR Code

Code-barre¢
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= Pour un texte :
e Donnez-lui un nom.
e Spécifiez le texte dans la case valeur.
o Le texte saisi apparait dans la fenétre de visualisation dynamique.
Indiquez la longueur et la hauteur du champ.
Indiquez la position de départ.

e Sélectionnez les paramétres du texte en appuyant sur o
o Lécran suivant apparait :

Police

A 1
Anjalioldlipi

|

|

| Bitstream Charter
| C059 [UKWN]
|
|
|

C059 [urw]
Chandas
Chilanka

Courier 10 Pitch
T K a8

o Appliquez vos choix en appuyant sur v'.

= Pour une image :
e Donnez-lui un nom.
e Sélectionnez I'image a imprimer.
o Limage sélectionnée apparait dans la fenétre de visualisation dynamique.

bhiindontn il |*’:Lnr:ka ge interne ’\l

Dz e dnekags inlerme Stockage interne

Cie usB

e Indiquez la longueur et la hauteur du champ.
e Indiquez la position de départ.
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* Pour un QR code :
e Spécifiez les informations en texte qui seront contenues dans le QR code.
o Le QR code apparait dans la fenétre de visualisation dynamique.
e Indiquez la longueur et la hauteur du champ.
¢ Indiquez la position de départ.

=  Pour un code-barres :
e Spécifiez les informations en texte qui seront contenues dans le code-barres.
o Le code-barres apparait dans la fenétre de visualisation dynamique.
¢ Indiquez la longueur et la hauteur du champ.
e Indiquez la position de départ.

Pour supprimer un champ :
e Sélectionnez le champ.
o Enlevez le type d’'information & imprimer.

Information
Attention la suppression est définitive.

Pour modifier une action :

e Sélectionnez le champ et modifiez le contenu.

En fin d’édition il est possible de lancer une impression en appuyant sur l'icone
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4.2.18 Etape de début de scrutation d’une ou de plusieurs entrées TOR

Cette étape permet de surveiller I'état d’'une ou de plusieurs entrées tout ou rien en paralléle de I'exécution de la
séquence pour, par exemple, vérifier la présence de la piece ou d’'un outillage de montage sur le poste tout au long de
'assemblage.

Si I'entrée ou la combinaison d’entrées change d’état, le déroulement de la séquence est interrompu et un message
demande de quitter la séquence.

La scrutation démarre par une étape de début de scrutation et se termine par une étape de fin. Il est donc possible
d’interrompre la scrutation et de la reprendre ultérieurement pour, par exemple, permettre le changement de position
de la piéce ou l'utilisation d’un autre outillage.

4.2.18.1 Paramétrage d’une étape

Pour placer une étape de début de scrutation d’une ou de plusieurs entrées TOR dans la séquence :

')

e Sélectionnez avec la souris ou sur I'écran tactile I'icéne
e Placez I'étape dans la branche de la séquence a I'endroit souhaité (action glisser et déposer).
e Sélectionnez I'étape (un contour apparait).

e Sélectionnez I'outil d’édition .
e |’écran de paramétrage ci-dessous apparait :

Appworkplace Doga Vo.1.0

05 58 pm

00 '[- o D 000000
s 777 T

Identifiant &ape ‘ Mam dape

| inputPo"

&s’d
| Outil E/S

STRAT

@

2| @

INPUTPOLLING 9

3DOGA

@
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=
°

Désignation

Condition

Commande sauvegarder ou quitter

Visualisation de la séquence en cours d’édition

Champ identifiant step ID / ID de I'étape

CHAMP OBLIGATOIRE

Champ nom de I'étape

CHAMP OBLIGATOIRE

AN WN|—=

Paramétrage des médias et de leur mise en page (cf. paragraphe « Le
multimédia »)

Champ permettant de spécifier I'outil d’entrée et de sortie a utiliser

~N (O

Champ permettant de spécifier I'action combinatoire dans un cas de scrutation
de plusieurs entrées. Par défaut il sera appliqué un ET. Les choix possibles
sont ET, OU et OU exclusif.

ET

ou

XOR

Champ permettant de sp écifier les entrées a scruter et leur état ON ou OFF
Ajouter une action ° o

i ‘

Nom de I'entréa

. P~ o=
Etat de fonctionnement : l\.. N | | OFF
=’ M

4.2.18.2 Mode opératoire de création

Champ 3 Indiquez l'identifiant de I'étape. L'identifiant par défaut peut étre maintenu. Si vous le souhaitez,

vous pouvez en indiquer un autre.

Information
Chaque étape doit avoir son propre identifiant.

Il ne peut pas y avoir plusieurs étapes avec le méme identifiant.

Champ 4 Indiquez le nom de I'étape. Le champ doit étre renseigné. |l s’affiche en dessous de l'identifiant
dans le synoptique. Un nom explicite permet de savoir rapidement ce que fait I'étape.
Champ 5 Paramétrage des médias et de leur mise en page (cf. paragraphe « Le multimédia »).

Champ 6 Sélectionnez I'outil d’entrée a utiliser.
Champ 7 Spécifiez I'opérateur combinatoire a appliquer sur les entrées.
Champ 8 Spécifiez les entrées a scruter.

o Appuyez sur o

= |’écran suivant apparait :
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Ajouter une action ° o

Nom de l'entrée

: S
Etat de fonctionnement : | ! OF
@on ()

= Choisissez dans la liste proposée la sortie a commander.
=  Spécifiez I'état en sélectionnant celui souhaité :

e Etat ON

o FEtat OFF

= Validez le choix en appuyant sur \/.

= Annulez en appuyant sur X.
o Renouvelez I'opération pour chacune des sorties a commander dans I'étape.

Pour supprimer une commande de sortie :
e Sélectionnez I'action (elle s’affiche dans un cadre bleu).

e Appuyez sur I'icbne @

Information
Attention la suppression est définitive.

Pour modifier une action :
e Sélectionnez I'action (elle s’affiche dans un cadre bleu).

e Sélectionnez I'outil d’édition @ .
o Modifiez le ou les paramétres voulus.
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4.2.19 Etape de fin de scrutation d’une ou de plusieurs entrées TOR

Cette étape permet de mettre fin a une scrutation initialement commencée.

4.2.19.1 Paramétrage d’une étape

Pour placer une étape de fin de scrutation d’'une ou de plusieurs entrées TOR dans la séquence :

e —
@)
e Sélectionnez avec la souris ou sur I'écran tactile I'icone
e Placez I'étape dans la branche de la séquence a I'endroit souhaité (action glisser et déposer).

e Sélectionnez I'étape (un contour apparait).

e Sélectionnez I'outil d’édition
e L’écran de paramétrage ci-dessous apparait :

& Supervisor : 06 00 pm
lmranrRns
00 ([«
7_ v ““ StopinputPoliing 10 3 o 4 |
! ‘ Ftage de dégart de la scrutation T v‘
5
START
sTBﬂI'IIﬂIITPULI.IIN’
2
END
SpDocHA
N° Désignation Condition
1 Commande sauvegarder ou quitter
2 Visualisation de la séquence en cours d’édition
3 Champ identifiant step ID / ID de I'étape CHAMP OBLIGATOIRE
4 Champ nom de I'étape CHAMP OBLIGATOIRE
5 Champ spécifiant I'étape de début de scrutation concernée
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4.2.19.2 Mode opératoire de création

Champ 3 Indiquez l'identifiant de I'étape. L’identifiant par défaut peut étre maintenu. Si vous le souhaitez,
vous pouvez en indiquer un autre.

Information
Chaque étape doit avoir son propre identifiant.
Il ne peut pas y avoir plusieurs étapes avec le méme identifiant.

Champ 4 Indiquez le nom de I'étape. Le champ doit étre renseigné. Il s’affiche en dessous de l'identifiant
dans le synoptique. Un nom explicite permet de savoir rapidement ce que fait I'étape.
Champ 5 Choisissez dans la liste I'étape de début de scrutation.

o La scrutation se déroule entre I'étape de début sélectionnée et I'étape de fin ainsi créée.

4.2.20 Etape de saisie information opérateur

Cette étape permet de faire saisir par I'opérateur des informations avec contréle de cohérence si la fonction est

activée.

Le but de cette étape est d’enregistrer la saisie d’'une valeur numérique ou alphanumérique qui peut étre utilisée dans
la suite de la séquence.

Les cas d’emploi sont multiples par exemple :

Enregistrer une valeur (grandeur physique) obtenue par I'utilisation d’'un moyen de mesure non connecté a
DPM®Pilot, et au besoin orienter la séquence en fonction de la valeur.

Enregistrer le contenu d’un code-barres pour orienter la séquence d’assemblage en fonction de la diversité du
produit.

Enregistrer une information qui doit étre enregistrée dans le PV de résultats.

Enregistrer un identifiant utilisateur autre que celui qui a servi a ouvrir I'application selon les priviléges
utilisateurs.

L'orientation de la séquence d’assemblage a partir de cette information devra se faire par I'adjonction dans la
séquence d'une étape d’aiguillage placée en aval.

4.2.20.1 Paramétrage d’une étape

Pour placer une étape d’information utilisateur dans la séquence :

i,
Sélectionnez avec la souris ou sur écran tactile I'icone
Placez I'étape dans la branche de la séquence a I'endroit souhaité (action glisser et déposer).

Sélectionnez I'étape (un contour apparait).

Sélectionnez 'outil d’édition @ )
L'écran de paramétrage ci-dessous apparait :
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Ecran s’il n’y a pas de valideur

& Supervisor : 06 00 pm

IR

00 . |-
1 Identifiant Sape Norm Etape

h ‘ T userinput 11 3 . 4 ‘
J Instructions o _

START

@ ® om e fchier @‘

Valideis
Aucun 6 M ‘

e i
{11 N =

Envugistrer Iz usriable . 7
bl

Messoge dermeur ‘

Entrée non valide 8

USERINPUT 1 2

END

SDocA

Ecran avec valideur numérique

& Supervisor ] 05:28 pm

B

o =) 1 Etape
Identifiant étape 3 Mo Gtape 4
o ‘ userlnput 3

Instructions
START
@@ @ Mo de fichier @‘
2 e —
r||||—| Numérigue 6 V‘
e |
USERINPUT 3 D
Enregistrer la ariable dans
Enregistrer s veriable dan 7 v‘@
cand || tombee |
EnD 8

MRSSAER L v el
Entrée non valide 9

oA
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Ecran avec valideur alphanumérique

Supervisor

Etape

Ioentfiant dtape || Mom dtapae

userlnput 3 3

T
Instructions

START

U 2 ‘ Hl'i:llelllanurnérique 6 V‘ Conditions
7 | ED
8
10
éﬁfr%e ngn valic 9
eDpocHA
N° Désignation Condition
1 Commande sauvegarder ou quitter
2 Visualisation de la séquence en cours d’édition
3 Champ identifiant step ID / ID de I'étape CHAMP OBLIGATOIRE
4 Champ nom de I'étape CHAMP OBLIGATOIRE
5 Paramétrage des médias et de leur mise en page (cf. paragraphe « Le
multimédia »)
6 Champ désignant le contrdle de cohérence ou le valideur de la saisie
7 Champ désignant la variable qui contient la valeur saisie et qui sera utilisée
dans le traitement de I'information saisie dans le déroulement de la
séquence
9 Champ spécifique qui apparait selon le valideur choisi :

e Sile valideur alphanumérique est sélectionné dans le champ 6 : ce
champ sert a spécifier le message dans le cas ou la validation n’est
pas correcte.

e Sile valideur numérique est sélectionné dans le champ 6 : ce
champ sert a spécifier la condition de validation de la saisie et la ou
les valeurs qui servent a valider la saisie.

10 Champ spécifique au valideur alphanumérique qui apparait si le valideur
alphanumeérique est sélectionné dans le champ 6. Ce champ sert a spécifier
quelle condition est contrblée sur ce qui est saisi par 'utilisateur
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4.2.20.2 Mode opératoire de création

e Champ 3 Indiquez l'identifiant de I'étape. L’identifiant par défaut peut étre maintenu. Si vous le souhaitez,
vous pouvez en indiquer un autre.

e Champ 4 Indiquez le nom de I'étape. Le champ doit étre renseigné. Il s’affiche en dessous de l'identifiant
dans le synoptique. Un nom explicite permet de savoir rapidement ce que fait I'étape.

e Champ 5 Renseignez le champ instruction pour indiquer a 'opérateur ce qui doit étre fait lors de cette étape.
o Exemple:
= Scanner le code-barres de version.
= Entrer la longueur de la piéce.

e Champ 6 Choisissez le contrdle de cohérence que vous souhaitez appliquer a la valeur ou le code-barres
saisi.

\alideur

Aucun i

Aucun
Numeérique

Alphanumeérique

o Aucun > Pas de contrdle de cohérence, la valeur ou le code scanné est enregistré(e) dans la
variable définie dans le champ 7.

o Numérique - Contrble de cohérence avec valideur adapté au traitement d’'une valeur numérique
(nombre).

#4d
A< b

<a,b<

Condition
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e Champ 7 A renseigner pour spécifier la variable qui sera utilisée pour mémoriser le contenu de I'entrée
utilisateur quelle que soit sa forme (saisie numérique ou alphanumérique, code-barres).

Information

Une variable est une sorte de boite étiquetée, ou I'on peut
stocker de I'information pour la consulter ou la modifier plus
tard.

En informatique, les variables sont des éléments qui associent
un nom (l'identifiant) a une valeur. La valeur peut étre de nature
différente : nombre, texte, etc. Les variables sont physiquement
implantées dans la mémoire du systéme programmeé
(ordinateur, carte microprocesseur, etc.).

Une variable contient une valeur qui peut varier au cours de
I'exécution du programme, comme le nombre d’activations d’un
capteur, etc.

Dans ce champ vous devrez :

e Soit sélectionner une variable existante (préalablement créée) ou créer une nouvelle variable en
appuyant sur la touche « Ajouter » puis spécifier le nom que vous souhaitez donner a la variable. Le
nom doit étre suffisamment explicite pour vous permettre de comprendre sans équivoque ce que va
contenir la variable comme type d’information, ex. : Mesure Ig, Diversite1 ...

e Champ 8 Dans ce champ vous spécifiez le type de valideur.
= Types de valideur disponibles :

e Inférieur : I'entrée devra étre strictement inférieure a la valeur indiquée dans le
champ nombre situé a coté du valideur.

e Inférieur ou égal : I'entrée devra étre inférieure ou égale a la valeur indiquée dans le
champ nombre situé a c6té du valideur.

e Supérieur : I'entrée devra étre strictement supérieure a la valeur indiquée dans le
champ nombre situé a coté du valideur.

e Supérieur ou égal : I'entrée devra étre supérieure ou égale a la valeur indiquée dans
le champ nombre situé a c6té du valideur.

e Egal: I'entrée devra étre égale a la valeur indiquée dans le champ nombre situé a
c6té du valideur.

o Différent de : I'entrée devra étre différente de la valeur indiquée dans le champ
nombre situé a coté du valideur.

o Entre : I'entrée devra étre comprise entre les 2 valeurs indiquées dans les champs
nombre situés a co6té du valideur.

o En dehors de : I'entrée devra étre en dehors des 2 valeurs indiquées dans les
champs nombre situés a c6té du valideur.

L]

e Puis spécifiez la ou les valeurs numériques qui serviront a valider la saisie en fonction du
valideur choisi.

4.2.20.3 Exemple de paramétrage pour I’enregistrement d’une valeur numérique

Le but est d’enregistrer une valeur numérique correspondant a la grandeur d’une piéce.
Cette grandeur devra étre comprise entre un mini et un maxi pour que la saisie soit validée.
Nous attendrons une valeur comprise entre 100 et 200.

e Champ 3 Indiquez l'identifiant de I'étape : on renseigne « Mesure Lg ».

e Champ 4 Indiquez le nom de I'étape : on renseigne « Mesure de la Lg ».

Manuel d'utilisation DPM®Pilot 76 © DOGA | DOC.41004



LDoOGA | \/ISSAGE

e Champ 5 Renseignez le champ instruction pour indiquer a I'opérateur ce qui doit étre fait lors de cette étape.
« Mesurer la longueur de la piéce a I'aide du réglet et la saisir au clavier ».

e Champ 6 Choisissez le contréle de cohérence que vous souhaitez appliquer a la valeur ou le code-barres
saisi : on choisit Numérique.

e Champ 7 A renseigner pour spécifier la variable qui sera utilisée pour mémoriser le contenu de I'entrée
utilisateur quelle que soit sa forme (saisie numérique ou alphanumérique, code-barres) : on crée la variable
nommeée Longueur.

e Champ 9 Dans ce champ vous spécifiez le type de valideur : on utilise le valideur Entre et on donne comme
limites 100 et 200.

Si la valeur saisie est comprise entre ces 2 valeurs I'entrée est validée.
Si la valeur n’est pas dans la plage, le message « Erreur » apparait.

Ecran exemple valeur numérique

& Supervisor : 05:58 pm

AR R R R

00 |-

Idertifiant fape || Hom ttape ‘

mesurelg Mesure delaLg

° ]
Instruttions

Mesurer la longeur de |a piéce a |'aide du regiet et la saisir au clavier

START

Valideur

T Numérique V‘
L ]l
USERINPUT 2 I
Encagistrer la varable dans
|U|'|BUE'U|' V‘@
Condition || Nombre a® | Nomibre &'
B a<.<h | 100 || 200
Muozsage ddrreur
Entrée non valide
SDocA
et ——

Manuel d'utilisation DPM®Pilot 77 © DOGA | DOC.41004



LDOGA | \/ISSAGE

o Alphanumérique Contréle de cohérence avec valideur adapté au traitement d’une valeur
alphanumérique (lettres et chiffres).

L RRRRRS

00 |-

identifiant &ape Nam ttags ‘

userlnput 11

®

Instructions

START

I Validelsr - I
" ‘ Alphanumérique v‘ Conditions o@ 0
J
N
| 8 Lajouter

10
[ Message d'ermeur 9

Entrée non valide

eDoGA

e Champ 8 A renseigner pour spécifier la variable qui est utilisée pour mémoriser le contenu de I'entrée
utilisateur quelle que soit sa forme (saisie numérique ou alphanumérique, code-barres).

Information

Une variable est une sorte de boite étiquetée, ou I'on peut
stocker de I'information pour la consulter ou la modifier plus
tard.

En informatique, les variables sont des éléments qui associent
un nom (l'identifiant) a une valeur. La valeur peut étre de nature
différente : nombre, texte, etc. Les variables sont physiquement
implantées dans la mémoire du systéme programmeé
(ordinateur, carte microprocesseur, etc.).

Une variable contient une valeur qui peut varier au cours de
I'exécution du programme, comme le nombre d’activations d’un
capteur, etc.

Dans ce champ vous devez :

e Soit sélectionner une variable existante (préalablement créée) ou créer une nouvelle variable en
appuyant sur la touche « Ajouter » puis spécifier le nom que vous souhaitez donner a la variable. Le
nom doit étre suffisamment explicite pour vous permettre de comprendre sans équivoque ce que va
contenir la variable comme type d’information, ex. : Mesure Ig, Diversite1 ...
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e Champ 9 Champ spécifique au valideur alphanumérique. Ce champ sert a spécifier le message si la
validation n’est pas correcte.

e Champ 10 Champ spécifique au valideur alphanumérique qui apparait si le valideur alphanumérique est
sélectionné dans le champ 7. Ce champ sert a spécifier quelle(s) condition(s) sont contrélée(s) sur ce qui est

saisi par l'utilisateur.

Commence par
Se termine par
equivauta

Contient

Masque

Editer condition
RegEx

|

Commence par

Type de validation Expression

q

Test de la condition

‘ Chaine de caractére d tester

= Types de valideurs disponibles (a spécifier dans le champ 10) :

¢ Commence par : I'entrée doit commencer par la valeur indiquée dans le champ
nombre situé a cété du valideur.

¢ Fini par : I'entrée doit finir par la valeur indiquée dans le champ nombre situé a coté
du valideur.

e Egal a: I'entrée doit étre identique & la valeur indiquée dans le champ nombre situé
a c6té du valideur.

o Contient : I'entrée doit contenir, quelle que soit sa position, la valeur indiquée dans le
champ nombre situé a c6té du valideur.

o Mask : L'entrée doit contenir soit un nombre de lettres et/ou de chiffres :
o A caractére majuscule ou minuscule
o 0: chiffre
o 7 :caractére lettre (minuscule ou majuscule) ou chiffre ou spécial 1 fois
o *:caractére lettre (minuscule ou majuscule) ou chiffre ou spécial N fois.
o Exemple:

= Pour valider que I'entrée est composée de 3 lettres strictement, il
faut renseigner dans le champ sous chaine de caractéres : AAA

= Pour valider que I'entrée est composée de 3 chiffres strictement, il
faut renseigner dans le champ sous chaine de caracteres : 000

= Pour valider que I'entrée est composée de 3 lettres et 3 chiffres
strictement, il faut renseigner dans le champ sous chaine de
caractéres : AAA00O

= Pour valider que I'entrée est composée de 3 caractéres lettres,
chiffres, caractéres spéciaux strictement, il faut renseigner dans
le champ sous chaine de caractéres : ??7?
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= Pour valider que I'entrée est composée de N lettres, chiffres,
caractéres spéciaux sans contréle du nombre, il faut renseigner

dans le champ sous chaine de caracteéres : *

e RegEXx : I'entrée doit correspondre a I'expression réguliére décrite dans le champ
sous chaine de caractéres. Ce valideur permet de décrire tout type de chaine de
caractéres de maniére flexible. Son utilisation impose de maitriser la syntaxe des
expressions réguliéres.

Information

En informatique, une expression régulieére ou expression
rationnelle ou expression normale ou motif est une chaine de
caractéres qui décrit, selon une syntaxe précise, un ensemble
de chaines de caracteres possibles. Les expressions réguliéres
sont également appelées regex.

Une expression réguliére est une suite de caractéres
typographiques (qu’on appelle plus simplement « motif » — «
pattern » en anglais) décrivant un ensemble de chaines de
caractéres. Par exemple 'ensemble de mots « ex-équo, ex-
equo, ex-aequo et ex-aequo » peut étre condensé en un seul
motif « ex-(a?e|ee|é)quo ». Les mécanismes de base pour
former de telles expressions sont basés sur des caractéres
spéciaux de substitution, de groupement et de quantification.
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4.2.20.4 Exemple de paramétrage pour I’enregistrement d’une valeur alphanumérique

Le but est d’enregistrer une valeur alphanumérique (composée de caractéres chiffres et/ou lettres) correspondant a la
l'option de montage a réaliser.
Cette valeur doit contenir 12345 et abcde pour que la saisie soit validée.

e Champ 3 Indiquez I'identifiant de I'étape : on renseigne « option 1 ».
e Champ 4 Indiquez le nom de I'étape : on renseigne « choix option ».

e Champ 5 Renseignez le champ instruction pour indiquer a 'opérateur ce qui doit étre fait lors de cette étape.
« Scanner le code option de la piéce choisie ».

e Champ 6 A renseigner si vous souhaitez afficher une image, un PDF ou une vidéo lors de I'exécution de
I'étape. Si aucun média n’est sélectionné, la fenétre principale de I'écran opérateur est vide.

e Champ 7 Choisissez le contrble de cohérence que vous souhaitez appliquer a la valeur ou le code-barres
saisi : on choisit Alphanumeérique.

e Champ 8 A renseigner pour spécifier la variable qui est utilisée pour mémoriser le contenu de I'entrée
utilisateur quelle que soit sa forme (saisie numérique ou alphanumérique, code-barres) : on crée la variable
nomme option.

e Champ 9 Dans ce champ vous spécifiez I'opérateur logique appliqué aux valideurs spécifiés dans le champ
10 : on utilise 'opérateur logique Et.

& Supervisor
Etape

- - e i
o option choix option
. ] B

st
Secanner = code de 'option pigce choisi

SIaHT

— Wuideor ey

‘ i | Alphanumérique ™ Conditions o@ e
B 2 pjouter

Mg tmeu :
Entrée non valide
DoGAHA

e Champ 10 Dans ce champ on utilise le valideur « contient » avec 2 actions :
o Action 1 contient abcde
o Action 2 contient 12345
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Ajouter / Editer condition

Type de validation

Contient

Expression

‘f‘ abcde

Test de la condition :

Chaine de caractére 3 testar

Ajouter / Editer condition

Type de validation

Contient

Expression,

1234

v ‘

Test de la condition :

Chaine de caractére 3 testar

& Supervisor

Etape

1I |6p't'i'or'1"|'
| ° | | [t

Secanner = code de 'option pigce choisi

| Mom itape
| choix option

|
*| Conditions

SIaHT
e e rvom e fisar

— e

‘ e Alphanumérigue

Ll
UsERINRUT 2

[
| option

EnD

Misege e .
Entrée non valide

eDoGA
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4.2.21 Etape de sélection par bouton virtuel a I’écran

Cette étape permet d’afficher a I'écran une fenétre contenant des choix sous forme de « bouton ».

Les cas d’emploi sont multiples ils peuvent étre en autres :
e Choix parmi ceux proposés pour orienter la séquence.

e \Validation d’'une opération avec réponses multiples possibles.

L'orientation de la séquence d’assemblage a partir de cette information devra se faire par I'adjonction dans la
séquence d’'une étape d’aiguillage placée en aval.

4.2.21.1 Paramétrage d’une étape

Pour placer une étape bouton dans la séquence :

e Sélectionnez avec la souris ou sur I'écran tactile I'icéne
e Placez I'étape dans la branche de la séquence a I'endroit souhaité (action glisser et déposer).
e Sélectionnez I'étape (un contour apparait).

e Sélectionnez I'outil d’édition @ .
e L’écran de paramétrage ci-dessous apparaii :

06 02 pm

° @ Etape 3

Rz )

END

T e 4 '\
\_ JT ] Imstructons a
5

START @ @ ! e 6 @‘
e Boutons ° @

ey 7 ) Texd bouton Fichies ims

] 2
BUTTONINPUT 12 8

sDocA
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N° Désignation Condition

1 Commande sauvegarder ou quitter

2 Visualisation de la séquence en cours d’édition

3 Champ identifiant step ID / ID de I'étape CHAMP OBLIGATOIRE
4 Champ nom de I'étape CHAMP OBLIGATOIRE
5 Champ instruction (permet de saisir l'instruction opérateur liée a I'étape.

Cette instruction apparait sur I'écran exécution. Il est possible d’afficher dans
l'instruction la valeur contenue dans une variable (choix de la variable par
l'icbne + en haut a droite de la fenétre du champ)

6 Champ permettant d’adjoindre un média (image / vidéo / PDF). On
sélectionne le type de média et 'emplacement dans lequel le modéle se
trouve (mémoire interne ou clé USB)

7 Champ désignant la variable qui contient la valeur saisie et qui est utilisée
dans le traitement de l'information saisie dans le déroulement de la séquence
8 Champ dans lequel sont spécifiés les boutons et leur contenu

4.2.21.2 Mode opératoire de création

e Champ 3 Indiquez l'identifiant de I'étape. L’identifiant par défaut peut étre maintenu. Si vous le souhaitez,
vous pouvez en indiquer un autre.

e Champ 4 Indiquez le nom de I'étape. Le champ doit étre renseigné. Il s’affiche en dessous de l'identifiant
dans le synoptique. Un nom explicite permet de savoir rapidement ce que fait I'étape.

e Champ 5 Renseignez le champ instruction pour indiquer a I'opérateur ce qui doit étre fait lors de cette étape.
o Exemple:
=  Souhaitez-vous recommencer ?
=  Sélectionnez I'option voulue.

e Champ 6 A renseigner si vous souhaitez afficher une image, un PDF ou une vidéo lors de I'exécution de
I'étape. Si aucun média n’est sélectionné, la fenétre principale de I'écran operateur est vide.

e Champ 7 A renseigner pour spécifier la variable qui sera utilisée pour mémoriser le contenu de I'entrée
utilisateur quel que soit sa forme (saisie numérique ou alphanumérique, code-barres).

Information
Une variable est une sorte de boite étiquetée, ou I'on peut stocker de

I'information pour la consulter ou la modifier plus tard.

En informatique, les variables sont des éléments qui associent un nom
(lidentifiant) a une valeur. La valeur peut étre de nature différente :
nombre, texte, etc. Les variables sont physiquement implantées dans la
mémoire du systéme programmé (ordinateur, carte microprocesseur, etc.).
Une variable contient une valeur qui peut varier au cours de I'exécution du
programme, comme le nombre d’activations d’un capteur, etc.

Dans ce champ vous devez :

e Soit sélectionner une variable existante (préalablement créée) ou créer une nouvelle variable en
appuyant sur la touche « Ajouter » et spécifier le nom que vous souhaitez donner a la variable. Le
nom doit étre suffisamment explicite pour vous permettre de comprendre sans équivoque le type
d’'information que va contenir la variable comme, ex. : Mesure Ig, Diversite1 ...

e Champ 8 A renseigner pour spécifier le nombre de boutons, le texte ou I'information qu’ils vont contenir

o Le texte ou contenu du bouton sélectionné par I'utilisateur lors de I'exécution de la séquence
est sauvegardé dans la variable spécifiée dans le champ 7.

Information
Le nombre de bouton doit étre limité a 6.

Manuel d'utilisation DPM®Pilot 84 © DOGA | DOC.41004




LDOGA | \/ISSAGE

4.2.21.3 Exemple de paramétrage d’une étape bouton

Le but est d’enregistrer le choix de I'utilisateur parmi ceux proposés dans la fenétre bouton.
Nous allons créer une étape bouton qui contiendra 3 choix pour répondre a la question « Choisissez parmi les 3 choix
d’option possible ».

L'opérateur voit au moment de I'exécution de cette étape la fenétre ci-dessous :

Choisissez parmi les 3 choix d'option possible

e Champ 3 On nomme lidentifiant de I'étape : bouton 1.

e Champ 4 On nomme I'étape choix 2.

e Champ 5 Linstruction renseignée est : Choisissez parmi les 3 choix d’option possible
e Champ 6 On ne spécifie aucun média

e Champ 7 On utilise la variable bouton1 que I'on a ajoutée au préalable.

e Champ 8 On crée 3 boutons en appuyant sur l'icone Q

o Bouton 1 > option 1
o Bouton 2 > option 2
o Bouton 3 - option 3
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Ecran de I'étape aprés le paramétrage

AppWorlkplace Doga VO.1.0 (- T
09 40 1O
Etape
N TEes [
'l | bouton 1 | Chaoix 2

Choisissez parmi les 3 choix d'option possible

®

Saira button chaice in

Boutons

Texte du bouton

Bptien 1

ophon 2

option 3

Nom du fichie

SDoGcA
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4.2.22 Etape message

Cette étape permet d’afficher une fenétre contenant une information ou instruction en texte avec ou sans image
accompagnée d’un bouton de validation. Le bouton de validation peut étre activable a I'issue d’'un temps. L’étape de
message peut s’effacer sans validation au bout d’'un temps paramétrable.

Il N’y a pas de choix possible dans une étape de message, son but est d’apporter une information ou de demander
une action qui ne nécessite qu’une validation.

Le bouton de validation est activable depuis I'écran tactile ou par sélection via une souris raccordée a DPM®Pilot.

4.2.22.1 Paramétrage d’une étape

Pour placer une étape message dans la séquence :

Sélectionnez avec la souris ou sur I'écran tactile I'icbne
Placez 'étape dans la branche de la séquence a I'endroit souhaité (action glisser et déposer).
Sélectionnez I'étape (un contour apparait).

Sélectionnez 'outil d’édition @ .
L’écran de paramétrage ci-dessous apparait :

06 04 pm

JRRRRRS )

o @ Etape
Identifi i-\nré!_-|[|r-13 Nom étape ‘
T 1 ‘ . message |
D 3| :_f-lsnlii'alrs-%ilif}_ ’
[ {es boutons (s) 6 §H Dale attente (s) ‘
WMESSAGE 13 7
2
eDoGA
N° Désignation Condition
1 Commande sauvegarder ou quitter
2 Visualisation de la séquence en cours d’édition
3 Champ identifiant step ID / ID de I'étape CHAMP OBLIGATOIRE
4 Champ nom de I'étape CHAMP OBLIGATOIRE
5 Champ instruction permet de saisir I'instruction opérateur liée a I'étape. Cette
instruction apparait sur I'écran d’exécution. Il est possible d’afficher dans
l'instruction la valeur contenue dans une variable (choix de la variable par
l'icbne + en haut a droite de la fenétre du champ)
6 Champ permettant d’adjoindre un média (image / vidéo / PDF). On
sélectionne le type de média et I'emplacement dans lequel le modéle se
trouve (mémoire interne ou clé USB)
7 Champ de paramétrage du délai avant que le bouton soit actif
8 Champ de paramétrage du temps avant validation automatique de I'étape
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4.2.22.2 Mode opératoire de création

e Champ 3 Indiquez l'identifiant de I'étape. L'identifiant par défaut peut étre maintenu. Si vous le souhaitez,
vous pouvez en indiquer un autre.

e Champ 4 Indiquez le nom de I'étape. Le champ doit étre renseigné. Il s’affiche en dessous de l'identifiant
dans le synoptique. Un nom explicite permet de savoir rapidement ce que fait I'étape.

e Champ 5 Renseignez le champ instruction pour indiquer a I'opérateur ce qui doit étre fait lors de cette étape.

o Exemple:

= Vérifiez la couleur et validez.
= Début de la séquence de montage.

o Il est possible d'utiliser dans ce champ une variable préalablement définie dans la séquence pour
afficher son contenu. Pour inclure le contenu de la variable dans le texte il faut écrire le nom de la
variable entre un double guillemet ou la sélectionner dans la liste des variables déja définies en
appuyant sur I'icdne + située en haut a droite de la fenétre du champ instructions.

= Exemple : La longueur mesurée est « longeurmesuree »
» Sila variable contient 12345
e Laffichage a I'écran lors de I'exécution sera : La longueur mesurée est 12345

e Champ 6 A renseigner si vous souhaitez afficher une image, un PDF ou une vidéo lors de I'exécution de
I'étape. Si aucun média n’est sélectionné, la fenétre principale de I'écran opérateur est vide.

e Champ 7 A renseigner si vous souhaitez que le bouton de validation soit actif (en bleu) au bout d’un temps
(exprimé en secondes).

e Champ 8 A renseigner si vous souhaitez que I'étape message soit validée automatiquement au bout d’un
temps (exprimé en secondes).

Manuel d'utilisation DPM®Pilot 89 © DOGA | DOC.41004



LDoOGA | \/ISSAGE

4.2.23 Etape d’extraction de valeur contenue dans une variable

Cette étape permet d’extraire dans le contenu d’une variable des caractéres numériques ou alphanumériques pour
étre utilisés ultérieurement dans la séquence ou étre imprimés.

Le cas d’emploi majeur d’'une étape d’extraction est de récupérer dans le contenu d’'un code-barres, la référence de la
piéce sans tenir compte du reste des caracteres qui ne sont pas significatifs ou qui changent systématiquement
comme un numéro de série qui serait combiné a la référence de la piéce.

Pour orienter la séquence d’assemblage, I'étape d’extraction doit étre suivie d’'une étape d’aiguillage placée en aval.

Pour placer une étape d’extraction dans la séquence :

&3
e Sélectionnez avec la souris ou sur I'écran tactile I'icone
o Placez I'étape dans la branche de la séquence a I'endroit souhaité (action glisser et déposer).

e Sélectionnez I'étape (un contour apparait).

e Sélectionnez I'outil d’édition @ .
e |’écran de paramétrage ci-dessous apparait :

06:04 pm

ARRRRRS

° =) 1 Etape

‘ Identifiant éape 3 || Mom étape 4 ‘

variablesExtractor 14

Varia

s XD

source

START

=3

\ARIABLESEXTRACTOR 14

Rjouter / Editer extraction “
[ Vanable g et 7 VI@

Bea 8 5

Test de la coration

e di carartiri d testar

(haine satraite
‘ Test
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4
)

Désignation

Condition

Commande sauvegarder ou quitter

Visualisation de la séquence en cours d’édition

Champ identifiant step ID / ID de I'étape

CHAMP OBLIGATOIRE

Champ nom de I'étape

CHAMP OBLIGATOIRE

AR WN|=~

Champ désignant la variable qui contient la valeur source dans laquelle il faut
extraire le ou les caractéres qui sera(ont) utilisé(s) dans le déroulement de la
séquence

Champ permettant de spécifier les éléments extraits

Champ permettant de spécifier la variable qui contient la valeur extraite

Champ permettant de spécifier les caractéres a extraire (de - a)

O[O (N

Champ permettant de tester I'extracteur afin de valider que la sélection des
caractéres extraits correspond

4.2.23.1 Mode opératoire de création

e Champ 3 Indiquez l'identifiant de I'étape. L’identifiant par défaut peut étre maintenu. Si vous le souhaitez,
vous pouvez en indiquer un autre.

e Champ 4 Indiquez le nom de I'étape. Le champ doit étre renseigné. Il s’affiche en dessous de I'identifiant
dans le synoptique. Un nom explicite permet de savoir rapidement ce que fait I'étape.

e Champ 5 Indiquez le nom de la variable source d’ou sera extrait le contenu spécifié dans le champ 6.

e Champ 6 A renseigner pour spécifier les éléments extraits.

e Champ 7 A renseigner pour spécifier la variable qui sera utilisée pour mémoriser le contenu extrait.

@

Information

Une variable est une sorte de boite étiquetée, ou I'on peut
stocker de I'information pour la consulter ou la modifier plus

tard.

En informatique, les variables sont des éléments qui associent
un nom (l'identifiant) a une valeur. La valeur peut étre de nature
différente : nombre, texte, etc. Les variables sont physiquement
implantées dans la mémoire du systéme programmeé
(ordinateur, carte microprocesseur, etc.).
Une variable contient une valeur qui peut varier au cours de
I'exécution du programme, comme le nombre d’activations d’un

capteur, etc.

Dans ce champ vous devrez :
Soit sélectionner une variable existante (préalablement créée) ou créer une nouvelle variable en
appuyant sur la touche « Ajouter » et spécifier le nom que vous souhaitez donner a la variable. Le
nom doit étre suffisamment explicite pour vous permettre de comprendre sans équivoque le type
d’'information que va contenir la variable comme, ex. : Mesure Ig, Diversite1 ...

e Champ 8 A renseigner pour spécifier les caractéres a extraire (de - a).

o Vous spécifiez l'intervalle a extraire en indiquant le 1¢" et le dernier.
Exemple pour extraire dans la chaine alphanumérique abcd123 la chaine bcd1, il faut
spécifier en 1¢" caractére 2 et en dernier 5.

Caracteére 1

Caractére 2

Caractére 3

Caractére 4

Caractére 5

Caractére 6

Caractére 7

A

B

C

D

1

2

3

Il est possible d’extraire plusieurs combinaisons a partir d'un méme contenu source dans une méme étape, chaque
extraction étant sauvegardée dans une variable spécifique.
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4.2.23.2 Exemple de paramétrage d’une étape d’extraction

Le but est d’enregistrer dans 2 variables I'extraction de la référence du composant et de son numéro de série qui sont
tous 2 contenus dans un seul code-barres préalablement enregistré grace a une étape de saisie utilisateur.

En fonction de la référence du composant, 'assemblage est différent et le numéro de série sera imprimé.

Le contenu du code-barres a été enregistré dans la variable codebarrepompe et il est le suivant :
123456SN99999

La référence est 123456

Le N° de série est 99999

L'extraction de la référence sera placée dans la variable refpompe
L'extraction du numéro de série sera placée dans la variable SNpompe

Une étape d’aiguillage devra étre placée en aval de I'étape d’extraction pour aiguiller la séquence en fonction de la
référence.
Une étape d’'impression devra étre placée en aval de I'étape d’extraction pour imprimer.

e Champ 3 Indiquez I'identifiant : Extractionpompe

e Champ 4 Indiquez le nom de I'étape : Extraction référence pompe
e Champ 5 Indiquez le nom de la variable source : codebarrepompe

& Supervisor

00 |-

ettt étape

-
o ‘ | Extractionpompe || Extraction reference pompe

— EEEecgl Ajouter

Liste des extractions

VARIABLESEXTRACTOR 2

eDoGcHA
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e Champ 6 On va créer 2 extractions en appuyant sur I'icéne ° .

1¢ére extraction, nous voulons récupérer les 6 premiers caractéres correspondant a la référence :

Car Car2 | Car3

Car4 |[Car5 |Car6 |Car7 |[Car8 | Car9 | Car Car 11 | Car Car13
1 10 12
1 2 3 4 5 6 S N 9 9 9 9 9

e Champ 7 On indique la variable de destination de la 1" extraction refpompe et les caractéres a extraire de 1

a6

Ajouter / Editer extraction

Variabile ' enregstrement
codebarrepompe

Opératisr

Ded &

Test de L conditian

T
1

©0
D

| Chaine de raractére 2 taster

<

2éme extraction, nous voulons récupérer les 5 derniers caractéres correspondant a la référence :

Car Car2 | Car3 Car4 |[Car5 |Car6 |Car7 |[Car8 | Car9 | Car Car 11 | Car Car13
1 10 12
1 2 3 4 5 6 S N 9 9 9 9 9

Ajouter / Editer extraction

Variabie f enregistremant

SNpompe

Dipérateur Oe

Dea >l

|

Testdela ditic

[Chaine de caractors i testor

et

e Champ 7 On indique la variable de destination de la 2éme extraction SNpompe et les caracteres a extraire de

9a13
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Ecran exemple d’extraction

& Supervisor : 09 20 am

RS

00
Identifiant &tape Nom étape |
l o j Extractionpompe Extraction reference pompe
Variable saiiive Liste des extractions o @ @
START ‘ SNDDI‘I’EDE V‘@
SHpampe fram-ta
VERIABLESEXTRACTOR 2
END
SDocHA
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4.2.24 Etape d’aiguillage

Cette étape permet d’orienter le déroulement de la séquence en fonction d’informations préalablement enregistrées
dans une variable lors d’'une étape placée en amont dans le synoptique de la séquence.

L'étape d’aiguillage doit étre précédée d’une étape de saisie opérateur, d’'une étape bouton ou d’'une étape
d’extraction dans laquelle la variable testée dans l'aiguillage aura été renseignée.

L'étape d’aiguillage peut orienter le déroulement de la séquence vers plusieurs destinations. Cette destination peut
étre dans la branche principale vers une étape en aval de l'aiguillage ou dans une sous-branche.

Une destination par défaut est spécifiée, pour éviter qu’il y ait des blocages en cas d’erreur de paramétrage des
étapes amont.

ATTENTION ! IL NE FAUT PAS QUE LA DESTINATION SOIT UNE ETAPE AMONT
DEJA EFFECTUEE.

Pour placer une étape d’aiguillage dans la séquence :

e Sélectionnez avec la souris ou sur I'écran tactile I'icéne
e Placez I'étape dans la branche de la séquence a I'endroit souhaité (action glisser et déposer).
e Sélectionnez I'étape (un contour apparait).

e Sélectionnez I'outil d’édition @ .
e L’écran de paramétrage ci-dessous apparait :

Appworkplace Doga Vo.1.0

06:05 pm

ARRRRRE

o1 S s o@oo

identiant &ape 3 Tarm Eape
‘ o ‘ | switch 17 | | 4 Opsraten Destination e Etat

Variabie sour | = LLEY

‘ 5 7 @

e J ELSE - End

Type de conditian :

START ) [ S S

,/---h_ {Jras 6 7

SWITCH 15

END

eDoGA
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4
)

Désignation

Condition

Commande sauvegarder ou quitter

Visualisation de la séquence en cours d’édition

Champ identifiant step ID / ID de I'étape

CHAMP OBLIGATOIRE

Champ nom de I'étape

CHAMP OBLIGATOIRE

AR WN|=~

Champ désignant la variable qui contient la valeur analysée dans
l'aiguillage pour orienter la séquence

»

Champ permettant de spécifier les conditions a appliquer au contenu de la
variable (numérique ou alphanumérique)
Les paramétres d’actions dépendent du choix

Champ permettant de spécifier les destinations de l'aiguillage en fonction du
test sur le contenu de la variable

4.2.24.1 Mode opératoire de création

Information
Pour faciliter le paramétrage des étapes d’aiguillage, il est

recommandé d’avoir une identification de toutes les étapes de
la séquence facilement compréhensible en ayant nommé

Cas1:

explicitement le rble de chaque étape.

L’aiguillage oriente la séquence dans la branche principale.

Avant de paramétrer I'étape d’aiguillage, il est nécessaire que les étapes avals, notamment les étapes de

destination, soient placées.

Champ 3 Indiquez l'identifiant de I'étape. Lidentifiant par défaut peut étre maintenu. Si vous le souhaitez,

vous pouvez en indiquer un autre.

Champ 4 Indiquez le nom de I'étape. Le champ doit étre renseigné. Il s’affiche en dessous de l'identifiant
dans le synoptique. Un nom explicite permet de savoir rapidement ce que fait I'étape.

Champ 5 Indiquez le nom de la variable dont le contenu est a analyser.

Champ 6 Spécifiez les conditions a appliquer au contenu de la variable (numérique ou alphanumérique).

& Supervisor

Actions

Idertifiant etape | o etape
switch 15 ‘

SDoGcA

Manuel d'utilisation DPM®Pilot 96

© DOGA | DOC.41004



LDoOGA | \/ISSAGE

o ABC - condition alphanumérique
= Opérateur = ou #
o 123 - condition numérique
= OQOpérateur= # > < < 2 <<

e Champ 8 Créez les actions opérées par 'aiguillage.

e Créez les conditions en appuyant sur l'icéne ° .

@

Information

2 destinations par défaut sont déja présentes.

La destination désigné ELSE est une destination par défaut a
ne pas supprimer, elle permet en cas de contenu non attendu
dans la variable testée d’aiguiller la séquence vers 'étape de
fin. Cette destination peut étre modifiée.

La 2¢me destination doit étre modifiée et servira de 1
destination a l'aiguillage.

Si la condition alphanumérique a été choisie dans le champ 6 :
e L’écran ci-dessous apparait :

Ajouter une action ° °

Opérataur \aleur 8 1 ‘

8.2

e Sélectionnez I'opérateur a appliquer.
o Entrez la valeur cible dans le champ 8.1 « Valeur ».
e Sélectionnez la destination qui sera atteinte si le test est OK dans le champ 8.2.
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Si la condition numérique a été choisie dans le champ 6 :
e L’écran ci-dessous apparait :

Ajouter une action ° o

a<.<b

ELSE

e Sélectionnez I'opérateur a appliquer.
e Entrez la valeur cible dans le champ 8.1 « Valeur ».
e Sélectionnez la destination qui sera atteinte si le test est OK dans le champ 8.2.

Cas 2 : L’aiguillage oriente la séquence dans une ou des sous-branches.

e Préalablement il faut créer les sous-branches contenant des étapes vers laquelle ou lesquelles l'aiguillage
orientera la séquence.
e Pour créer une sous-branche :

o Appuyez sur l'icbne ° sur I'écran présentant le synoptique de la séquence.

06:07 pm

@@ TREF AW T & 4 Q| & || ) | =[] =2 & &

——— | {_ _ 0000000

| mom stquence

manual |

| Informations |

Version 1 E : "

Statut
En test N

| | Imprimer le rapport final

Maodale dempport
Manitou_fr.irxml W

Liste des variales o @ o T empnnT i

Nom Valeur

SDocAHA
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Ci-dessous I'écran aprés la création de 3 sous-branches :

& Supervisor

00

2 ¥ AR P 6 M|l s

ee

06 07 pm

RmRnRB

|dentifiant séquence

TOTO

0006000

| Mom séquence

manual

Informations

ersion 1

| Statut |
En test -

| Imprimer le rappaort final

Modile de rasport

| Manitou_fr.Imxml 8

Listz des vaniahles ° @ 9

o Puis paramétrez les branches en y incluant les étapes nécessaires.

v =] sumw =] smme <]  wamw

D rmmmen B Bl | B By s

LBBELPRINT 17

SDocHA

Information

Une sous-branche représente un enchainement d’étapes qui ne
seront exécutées que si un aiguillage dans la branche principale

oriente la séquence vers elles.

Ce ne sont pas des séquences qui vont s’exécuter en

paralléle.

e Champ 3 Indiquez lidentifiant de I'étape. L’identifiant par défaut peut étre maintenu. Si vous le souhaitez,
vous pouvez en indiquer un autre.

e Champ 4 Indiquez le nom de I'étape. Le champ doit étre renseigné. Il s’affiche en dessous de I'identifiant
dans le synoptique. Un nom explicite permet de savoir rapidement ce que fait I'étape.

e Champ 5 Indiquez le nom de la variable dont le contenu sera a analyser.

e Spécifiez les conditions a appliquer au contenu de la variable (numérique ou alphanumérique).
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06:05 pm

Idertifiant etape
o ‘ switch 15

Actions

RS

(o] + Jelala L)

na

SDoGcA
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o ABC - condition alphanumérique
= Opérateur=ou #
o 123 - condition numérique
= OQOpérateur= # > < < 2 <...<

e Champ 8 Créez les actions opérées par 'aiguillage.

e Créez les conditions en appuyant sur l'icéne ° .

Information
2 destinations par défaut sont déja présentes.

La destination désignée ELSE est une destination par défaut a
ne pas supprimer, elle permet, en cas de contenu non attendu
dans la variable testée, d’aiguiller la séquence vers I'étape de
fin. Cette destination peut étre modifiée.

La 2¢me destination doit étre modifiée et servira de 1¢e
destination a l'aiguillage.

Si la condition alphanumérique a été choisie dans le champ 6 :
e L’écran ci-dessous apparait :

Ajouter une action ° °

D=pémtaur P Valeur 8 : 1 ‘

e Sélectionnez I'opérateur a appliquer.
e Entrez la valeur cible dans le champ 8.1 « Valeur ».
e Sélectionnez la destination qui sera atteinte si le test est OK dans le champ 8.2.

Si la condition numérique a été choisie dans le champ 6 :
e L’écran ci-dessous apparait :

Ajouter une action ° °

a i. 8-1
#a |
‘ 8.2
ELSE
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e Sélectionnez I'opérateur a appliquer.
e Entrez la valeur cible dans le champ 8.1 « Valeur ».
e Sélectionnez la destination qui sera atteinte si le test est OK dans le champ 8.2.

4.2.24.2 Exemple de paramétrage d’une étape d’aiguillage dirigeant la séquence dans la branche principale

Nous allons créer un aiguillage dans la branche principale qui dirigera la séquence vers des étapes avals en fonction
de la saisie faite par l'utilisateur dans une étape de saisie d’information opérateur placée en amont de l'aiguillage.

e Le contenu du choix sera placé dans la variable CB
e La variable CB sera évaluée pour déterminer I'orientation de la séquence.
e Si CB contient AAAA alors l'aiguillage dirigera la séquence vers I'étape aval Message 24

e Si CB contient BBBB alors l'aiguillage dirigera la séquence vers I'étape aval Labelprint 26

La séquence est la suivante :

STAHT

y{1l! wsemmrs1 € Etape de saisie information opérateur

SWMITCH 15 <+— Etape d’aiguillage

i PRCKING 22

e
Wy TIGHTENING 23

MESMEZR 4 [Etape de destination si la saisie est AAAA

A DIGITALAPLIT 25

HF  veoeers Etape de destination si la saisie est BBBB

END
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On sélectionne I'étape d’aiguillage pour la paramétrer (en appuyant sur l'icbne @ ).

On sélectionne dans le champ 7 la destination par défaut (on choisira END).

On ajoute 2 destinations d’aiguillage dans le champ 8 :

e Choix de I'opérateur = pour les 2

e Sila variable CB contient AAAA l'aiguillage dirigera la séquence vers I'étape aval Message 24

Ajouter une action

Oparateur

Y

Valeur

AAAA

Etapa de deshination

message 24

e Sila variable CB contient BBBB l'aiguillage dirigera la séquence vers I'étape aval Labelprint 26

Ajouter une action

Opérateur

Valeur

BBBB

Etape de deshinabon

labelPrint 26

Manuel d'utilisation DPM®Pilot 103

© DOGA | DOC.41004



LDOGA

Une fois le paramétrage effectué le synoptique a évolué comme ci-dessous :

5

o Des fleches relient I'aiguillage aux destinations.

W

TART

2

—
A

ENDO

USERINFUT 21

SIMITCH 45

PRKING T2

TIGHTENING 23

DIGITALAPUT 25

"I VISSAGE
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4.2.24.3 Exemple de paramétrage d’une étape d’aiguillage dirigeant la séquence dans des sous-branches

Nous allons créer un aiguillage dans la branche principale qui dirigera la séquence vers 'une des sous-branches en

fonction du choix fait par 'utilisateur dans une étape bouton placée en amont de l'aiguillage.

L’étape bouton contiendra 3 choix :

e Choix 1
e Choix 2
e Choix 3

e Le contenu du choix sera placé dans la variable bouton.

e Lavariable bouton sera évaluée pour déterminer I'orientation de la séquence.
e Le choix 1 dirigera la séquence vers la sous-branche Sub in 28.

e Le choix 2 dirigera la séquence vers la sous-branche Sub in 29.

e Le choix 3 dirigera la séquence vers la sous-branche Sub in 30.

e En fin d’exécution de la sous-branche le retour se fait sur I'étape END de la branche principale.

On commence par créer les 3 sous-branches :

& Supervisor

00

Identifiant sbquence

0006000

Manitou _friraml

| ToTO
MNom séquernce
| manual
Informations
Version 1
Sttt
En test i
mprimer le rapport final
[ Modée de rapport
v

Liste des ariables o @ o

Nom Valeur

eDoGcHA

Puis on parameétre le contenu des 3 sous-branches. Pour 'exemple on y incorpore une étape de message.
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—E SUB IN 28 —B SUBIN 29 —E SUB IN 30

E MESSAGE 31 \_?\J MESSAGE 32 E MESSAGE 33

E‘ SUB OUT 28 El‘ SUB OUT 29 El' SUB OUT 30

Une fois le paramétrage des sous-branches terminé, on place I'étape d’aiguillage dans la branche principale.

START —B SUBIN 28 —B SUB IN 29 —3 SUB IN 30

] - -
_:_i_jl I BUTTONINPUT 27 I_Tl\ MESSAGE 31 |_T\1‘ MESSAGE 32 [E\I MESSAGE 33

Ef SUBOUT 28 E‘ SUB OUT 29 E“ SUB OUT 30
ELSE

END

On sélectionne I'étape d’aiguillage pour la paramétrer (en appuyant sur 'icbne @ )-
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On ajoute 3 destinations d’aiguillage dans le champ 8 :

e Sila variable bouton contient « choix 1 » I'aiguillage dirigera la séquence vers la sous-branche Sub in 28.

Editer I'action ° o

Opérateur Valeur

= V|| choix 1

Etape de destination

Subin 28 s

e Sila variable bouton contient « choix 2 » I'aiguillage dirigera la séquence vers la sous-branche Sub in 29.

Ajouter une action ° °

Opeérateur Valeur

= V‘ choix 2‘

Etape de destination

Sub in 29 G
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e Sila variable bouton contient « choix 3 » l'aiguillage dirigera la séquence vers la sous-branche Sub in 30.

Ajouter une action

Opérateur

Valeur

Vil choix 3

Etape de destination

Sub in 30 g
Une fois le paramétrage effectué, le synoptique a évolué comme ci-dessous :
e Des fleches relient 'aiguillage aux destinations
START -a SUBIN 28 —B SUB IN 29 —3 SUBIN 30
f)\'i? BU= chalv 12UT 27 =EE? MESSi= choix 3 [?J MESSAGE 32 ﬂ MESSAGE 33
0 SWITCH 34 E’ SUB OUT 28 E‘ SUB OUT 29 E’ SUB OUT 30
ELSE
END
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Il reste a orienter le retour de chaque sous-branche vers I'étape END de la branche principale.

Pour cela :

e Sélectionnez I'étape Sub out 28, puis I'icéne éditer @

e Sélectionnez la destination END.

Etape

BernUET Mape
Sub out 28

| End

Une fois le paramétrage effectué, le synoptique a évolué comme ci-dessous :

e Une fleche relie I'étape de fin de sous-branche a la destination END.

START —3 SUBIN 28 a SUBIN 29
@ a '
& BU=thalx PUT 27 =choix 2 MES=chaix 3 E MESSAGE 32
.- SWITCH 34 E’ SUB OUT 28 E SUBOUT 29

END

2]

=]

&

SUB IN 30

MESSAGE 33

SUB OUT 30
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e Sélectionnez I'étape Sub out 29, puis I'icéne éditer @

e Sélectionnez la destination END.

Etape

| Mdentifiant Etmpe

Sub out 29

am Etape ‘

| Etapn du destnation

End "‘

Une fois le paramétrage effectué le synoptique a évolué comme ci-dessous :

e Une fleche relie I'étape de fin des sous-branches a la destination END.

START —E SUBIN 28 —B SUBIN 29 —B SUB IN 30
® 0 : —
& BU= thalx 2UT 27 = cholx 2 MES= chioix 3 MESSAGE 32 MESSAGE 33
L 43 SWITCH 34 El‘ SUB QUT 28 El' SUB OUT 29 E" SUB OUT 30
ELSE
END
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e Sélectionnez I'étape Sub out 30, puis I'icone éditer @

e Sélectionnez la destination END.

Etape

entifiant etape

Sub out 30

Etape i dastination

End

Une fois le paramétrage effectué le synoptique a évolué comme ci-dessous :

e Une fleche relie I'étape de fin des sous-branches a la destination END.

START —E SUB IN 28 -B SUBIN 29 -E SUBIN 30
® 0 — -
Jly — BUSthoPUT27  =chox?  MESScliox3 Q MESSAGE 32 E MESSAGE 33
AL swntHs Er SUB OUT 28 E—» SUB OUT 29 Er SUB OUT 30
ELSE
END
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Pour une meilleure lisibilité, il est possible de placer les sous-branches plus haut ou plus bas dans le graphe de

séquence a l'aide des touches

00

& Supervisor

10 45 am

‘ Identifiant sAquance

Mo sédience

Informations

Version O

Statut = |
En test 5

| Imprimer le rapport final

Madéln da rappart

Manitou _fr.lrxml ¥

000
[__Nom ____Valeur|

SNpompe
refpompe
codebarrepompe

Liste des variabiles

S e —

START

T

wanm

5] wann

B b s

eDpoGcA

‘ SUE 1N 30
BUTTONINPUT 27
__] MESSAGE 33
SWITCH 34
= chioie 2
L R
Er SUS OUT 30
1
__| MESSIGE 32
—'r:] SUBIN 28
E" SUBOUT 29
=]  message3
E—b SUBOUT 28
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Lors de I'exécution de la séquence :

e Silutilisateur sélectionne par exemple « choix 1 » dans I'étape bouton, la séquence se déroulera comme

suit :

STAAT

BUTTONINPUT 27

Les 2 autres sous-branches ne seront pas déroulées.

SUB N 2B

‘ -:EI | SUSIN 30

MESSOGE 33

L= MESSAGE 32

EF SUB OUT 28
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4.2.25 Etape d’utilisation des données externes

Cette étape permet d’extraire des données, utilisées dans le paramétrage d’'une étape de vissage avec données
externes, dans un fichier.

Les données extraites sont sauvegardées dans une variable.

Cette étape doit précéder I'étape de vissage avec données externes S .

Pour placer une étape utilisation des données externes dans la séquence :

e Sélectionnez avec la souris ou sur I'écran tactile I'icéne
e Placez I'étape dans la branche de la séquence a I'endroit souhaité (action glisser et déposer).
e Sélectionnez I'étape (un contour apparait).

e Sélectionnez I'outil d’édition .
e L’écran de paramétrage ci-dessous apparait :

01:59 pm

00 ' |- [,

dentifiant &tape || Nomitape

e
externalData 2 |
Dossisr 5 il fichia |

[ ——— 6 @ ‘
| Varaby ]

Ligres ignerées

Parameétres

START

e :J
EXTERNALDATA 2

END

o] mml=T2

N° Désignation Condition
1 Commande sauvegarder ou quitter
2 Visualisation de la séquence en cours d’édition
3 Champ identifiant step ID / ID de I'étape CHAMP OBLIGATOIRE
4 Champ nom de I'étape CHAMP OBLIGATOIRE
5 Champ de paramétrage de 'emplacement du fichier contenant les données
6 Champ désignant le script spécifique d’extraction des données (le script doit

avoir été réalisé préalablement)
7 Champ permettant de spécifier la variable qui contient les données extraites
8 Champ de paramétrage constituant les liens entre 'emplacement des

données dans la base et les paramétres attendus par DPM®Pilot
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4.2.25.1 Mode opératoire de création

e Champ 3 Indiquez l'identifiant de I'étape. L'identifiant par défaut peut étre maintenu. Si vous le souhaitez,
vous pouvez en indiquer un autre.

Information
Chaque étape doit avoir son propre identifiant.

Il ne peut pas y avoir plusieurs étapes avec le méme identifiant.

e Champ 4 Indiquez le nom de I'étape. Le champ doit étre renseigné. Il s’affiche en dessous de l'identifiant
dans le synoptique. Un nom explicite permet de savoir rapidement ce que fait I'étape.
e Champ 5 Sélectionnez I'emplacement du fichier a utiliser.
e Champ 6 Sélectionnez le script a utiliser pour faire I'extraction.
o Lutilisation d’un script n’est nécessaire que si 'emplacement ou les données contenues dans le
fichier ne sont pas exactement au format et a 'emplacement attendu.
o Le script doit étre disponible sur un support mémoire externe (clé USB).
e Champ 7 Spécifiez la variable a utiliser pour mémoriser les données dans DPM®Pilot.
e Champ 8 Spécifiez les correspondances entre les parametres et les numéros de colonne du fichier source ou
celui généré par le script.

Ajouter / Editer paramétre ° o

MNom du parametre Numéro de colonne

label

pointld

prog

bitld

retries 2
netre

retryProg

Nom du paramétre Numao de calanne

Paramétre Désignation
label Nom du point de vissage
pointid Identifiant du point
prog N° du programme de vissage a utiliser
bitid Identifiant de 'embout de vissage a utiliser
retries Nombre d’essais possibles en cas de vissage NC
retryProg N° du programme de vissage a utiliser pour le vissage
de reprise
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4.2.26 Etape de vissage avec des données externes

Cette étape permet de réaliser des vissages en utilisant les paramétres préalablement extraits par une étape
d’utilisation de données externes.

Pour placer une étape d’utilisation de données externes dans la séquence :

« Sélectionnez avec la souris ou sur I'écran tactile licone &% .
e Placez I'étape dans la branche de la séquence a I'endroit souhaité (action glisser et déposer).
e Sélectionnez I'étape (un contour apparait).

e Sélectionnez I'outil d’édition 9
e |’écran de paramétrage ci-dessous apparait :

AppWorkplace Daga Vo.1.0

00 ' |-
- o ] _E’i%é?%;:’?iighn 3 | o 4 Paramétres de serrage 0@

w5
STAR [our 6 v  sm i pointi
,,,,,,,,, wog
F 1
7 b ietries trigs
= Fetry Prog piryProg
Borte & embouts
= 8 v
E

EXTERNALTIGHTENING 2 '.|E0!'IlinlJE'I' sur NOK

eDpoGcA

% B B o ® a3 B B EE S EE S BB

N° Désignation Condition
1 Commande sauvegarder ou quitter
2 | Visualisation de la séquence en cours d’édition
3 | Champ identifiant step ID / ID de I'étape CHAMP OBLIGATOIRE
4 | Champ nom de I'étape CHAMP OBLIGATOIRE
5 | Champ indiguant I'exécution séquentielle ou non des actions dans I'étape
6 | Champ désignant I'outil de vissage a utiliser. La liste des outils disponibles CHAMP OBLIGATOIRE
apparait. La déclaration et le paramétrage des outils se font depuis le menu
configuration

7 | Champ désignant le dispositif utilisé pour le contréle de position. La liste des outils
disponibles apparait. La déclaration et le paramétrage des outils se font depuis le
menu configuration. Ne rien renseigner si aucun contrble de position n’est requis
8 | Champ désignant la boite a douilles ou embouts utilisée. La liste des outils
disponibles apparait. La déclaration et le paramétrage des outils se font depuis le
menu configuration. Ne rien renseigner si aucun contréle de sélection d’embout
ou de douille n’est requis

9 | Champ désignant la variable contenant les parameétres (cette variable est celle
spécifiée dans I'étape « Utilisation des données externes » comme emplacement
de sauvegarde des données issues du fichier source contenant les données a
utiliser)

10 | Champ désignant le nombre de points a réaliser dans I'étape
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4.2.26.1 Mode opératoire de création

e Champ 3 Indiquez l'identifiant de I'étape. L'identifiant par défaut peut étre maintenu. Si vous le souhaitez,
vous pouvez en indiquer un autre.

Information
Chaque étape doit avoir son propre identifiant.
Il ne peut pas y avoir plusieurs étapes avec le méme identifiant.

e Champ 4 Indiquez le nom de I'étape. Le champ doit étre renseigné. Il s’affiche en dessous de I'identifiant
dans le synoptique. Un nom explicite permet de savoir rapidement ce que fait I'étape.

e Champ 5 A décocher pour un déroulement NON séquentiel des actions. L'opérateur aura le choix de les faire
dans l'ordre qu’il souhaite. Cependant en cas d’utilisation d’un outil de positionnement, il y aura une activation
de l'outil de vissage uniquement si celui-ci se trouve sur une position autorisée.

e Champ 6 Spécifiez I'outil de vissage a utiliser parmi I'un des outils présentés dans la liste.

e Champ 7 Si vous souhaitez un contréle des positions de vissage, spécifiez un outil. Si aucun outil n’est
sélectionné, le vissage se fera sans contrdle de position.

¢ Champ 8 Si vous souhaitez conditionner le vissage a I'utilisation d’'un embout, spécifiez un outil. Si aucun
outil n’est sélectionné, le vissage se fera sans contréle de I'utilisation de 'embout.

e Champ 9 Sélectionnez la variable contenant les paramétres a utiliser.

e Champ 10 Indiquez le nombre de points.
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5 PRODUCTION

Information

L'accés a ce menu, depuis I'écran principal est disponible
uniqguement pour les utilisateurs ayant le privilege d’exécution de

séquence.

& Supervisor ] 06:18pm # O

lRnRRRE )

& ® ~

Editeysde soquence Production Résultats Maintenance

CDoGA

Vue écran principal

Pour accéder a I'exécution de séquence en production il faut sélectionner la tuile « Production »

®

Produttion

ou utiliser le code-barres %OPERATION

Pour revenir a I'écran principal :
e Appuyez en dehors de la fenétre éditeur ou utilisez le code-barres %MAIN_SCREEN

Manuel d'utilisation DPM®Pilot 118 © DOGA | DOC.41004



LDoOGA | \/ISSAGE

Les séquences créées dans I'éditeur apparaissent.

Selon les priviléges de I'utilisateur identifié, seules les séquences en statut actives apparaissent.

Un utilisateur avec le privilege d’opérateur n’aura accés qu’aux séquences avec un statut actif (V).

—
Production

de la séquence
ence de la séguence

PRODUCTION _1_production_V

b A

Un utilisateur Méthodes ou Administrateur aura accés aux séquences avec un statut actif (V) ou en test (T).

—
Production

Réflrence d la sbquince |

Référence de la séquence

DOC_1_documentation T
PRODUCTION _1_production_V

Information

Un utilisateur ayant les privileges d’opérateur n'aura accés qu’aux séquences

avec un statut « Validé ». Une séquence avec un statut « validé » est
reconnaissable par la présence de la lettre V a la fin du nom affiché.
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5.1 Lancement d’une séquence

5.1.1 Mode opératoire lancement d’une séquence

® Production

A1_1_mm_T

DOC2_1_pour-la-doc_T
DOC_1_user-manual_T

TEST_4_vissage-stan_T

e Entrez le nom de la séquence dans le champ 1.

o Soit en saisissant le nom a I'aide d’un clavier (la liste présente dans le champ 2 se réduit au fur et a
mesure de la saisie pour n’afficher que les séquences correspondant a la saisie).

o Soit en lisant un code-barres contenant l'identifiant de la séquence créée dans le menu édition de
séquence.

Information

Il est possible de filtrer certains caractéres contenus dans un code-barres via le
paramétrage disponible dans le menu de configuration pour ne prendre en
compte que les caractéres nécessaires a I'identification de la séquence a lancer.

o Soit en sélectionnant une séquence dans la liste du champ 2.
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Une fois la séquence sélectionnée la fenétre suivante apparait :

Production

[ itarmncs da in samuenes
| TOTO_2_manual _T |

N° Désignation
1 Champ d’enregistrement du numéro de série de la piéce a assembler
Liste des pieces réalisées avec la séquence sélectionnée et non finie

5.1.1.1 Assemblage d’une nouvelle piéce

Pour assembler une nouvelle piéce :
e Saisissez un numéro de série au clavier ou par la lecture du code-barres contenant le numéro de série.

o Sila piéce n'a pas de numéro de série, DPM®Pilot assigne le numéro de série affiché dans la fenétre
1.

o Le numéro de série assigné par DPM®Pilot commence par SN et comporte 10 chiffres. Il
s’incrémentera automatiquement.

e Appuyez sur le bouton « Commencer » (via I'écran tactile ou via la souris selon la configuration matérielle).

o Il est aussi possible de lancer la séquence par lecture du code-barres contenant le texte %START.

Si le choix de la séquence doit étre changé, il faut revenir au menu précédent.
Pour cela, deux choix possibles :
o Cliquez sur I'écran en dehors de la fenétre de sélection.

o Lisez un code-barres contenant le texte %STOP.
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Une fois la séquence lancée, I'écran production apparait :

S Motk 2022 n &
Z£ snooooooo1ss 1%
Xoooo2s @@
e Doga Arm Tool 01
Step: M4 screws tightening (1/2) “ Rk
: ,'7.-,' S PointiD
ZN B
= ol
Actions bW
0/3 R
‘ Tightening 1 L%, o
“aet 3
Tightening 2 \!.‘
Tightening 3 4 \;
o b A
.(7.‘ 3
G L4
[\
Tighten the 3 screws following the sequence shown
SDpoGcHA
N° Désignation
1 Champ contenant le nom de la séquence en cours, le numéro de série et les commandes de saut

(voir détail ci-dessous)

Champ contenant 'indication de I'étape en cours et du compteur d’étapes
Champ contenant les actions dans I'étape en cours

Champ d’état des outils utilisés dans I'étape en cours

Champ contenant le (les) média(s) spécifié(s) lors de I'édition de I'étape
Identifiant de I'utilisateur

Outils connectés

N[O WIN
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5.1.1.2 Continuer I'assemblage d’une piéce en cours

L’assemblage d’une piéce peut étre interrompu. Les résultats sont sauvegardés et il est possible de continuer
'assemblage ou il s’était arrété.

Pour reprendre I'assemblage :

® Production

I Refeeerco de sequence

A1 _1_mm_T
DOC2_1_pour-la-doc_T
DOC_1_user-manual_T

TEST_4_vissage-stan_T

e Entrez le nom de la séquence dans le champ 1 :

o Soit en saisissant le nom a I'aide d’un clavier (la liste présente dans le champ 2 se réduit au fur et a
mesure de la saisie pour n’afficher que les séquences correspondant a la saisie).

o Soit en lisant un code-barres contenant l'identifiant de la séquence créée dans le menu d’édition de
séquences.

Information

Il est possible de filtrer certains caractéres contenus dans un code-barres via le
paramétrage disponible dans le menu de configuration pour ne prendre en
compte que les caractéres nécessaires a I'identification de la séquence a lancer.

o Soit en sélectionnant une séquence dans la liste du champ 2.
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Une fois la séquence sélectionnée, la fenétre suivante apparait :

Production

Référence da la séquence

VISSAGE _1_dfretg T

ID du produit 1
SNOODODO000O

SNOOCOOO00006 _VISSAGE_1_P

4

N° Désignation
1 Champ d’enregistrement du numéro de série de la piéce a assembler
Liste des piéces réalisées avec la séquence sélectionnée et non finie

Sélectionnez la piéce a terminer dans la liste présentée dans le champ 2 puis sélectionnez Continuer pour
continuer la séquence a partir de I'endroit ou elle avait été interrompue.

Sélectionnez Remise a zéro pour refaire la séquence depuis le début. Les résultats précédemment enregistrés
pour le numéro de série seront effacés. Le numéro de série saisi est réutilisé.
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5.1.1.3 Sauter une action ou une étape, interrompre une séquence

Il est possible, en cours d’exécution d’'une séquence de :
e Sauter I'action en cours
e Sauter I'étape en cours

e Interrompre une séguence en cours

L'acces a ces fonctions est disponible aux utilisateurs habilités (voir gestion des utilisateurs).

Le saut ou I'interruption est réalisé(e) via les boutons présents dans la fenétre :

-

#E snoooocooies

X 00:00:24 /o o

Saut :
e Action
e Etape Interruption de la séquence

e Séquence

En cas de saut d’action :
e L’action sautée est enregistrée comme mauvaise dans les résultats.
e La piéce a un statut « non conforme ».

En cas de saut d’étape :
e L’étape sautée est enregistrée comme mauvaise dans les résultats.
e La piece a un statut « non conforme ».

En cas de saut de séquence
e La séquence est enregistrée comme mauvaise dans les résultats.
e La piéce a un statut « non conforme ».

L'assemblage de la piéce ne peut pas étre effectué, il faut passer par une retouche extérieure ou via le menu
retouche.

En cas d’interruption de séquence :
e Laséquence est enregistrée comme en cours dans les résultats.
e La piéce identifiée par son numéro de série figure dans la liste des piéces en cours.

e L’assemblage de la piéce peut étre repris (continuer ou remise a zéro).
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6 RETOUCHE

Information

L'accés a ce menu, depuis I'écran principal est accessible
uniquement aux utilisateurs ayant le privilege permettant la
retouche d’'une piéce.

EN COURS DE DEVELOPPEMENT
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7 RESULTATS

Information
L’accés a ce menu, depuis I'écran principal est accessible
uniqguement aux utilisateurs ayant le privilege de consultation

des résultats.

& Supervisor ] 06:18pm # O

= )

& ® ~

Editeur de séquence Production Resultats Maintenance

CDoGA

Vue écran principal

Pour accéder aux PV de résultats, il faut sélectionner la tuile « Résultats ».

Résultats

ou utiliser le code-barres %RESULTS

Pour revenir a I'écran principal :
e Appuyez dans en dehors de la fenétre d’édition ou utilisez le code-barres %MAIN_SCREEN
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L’écran suivant apparait :

Résultats

Référance de rapport

SNO000000015_A1_1

SNO000000011_A1_1
SNO000000010_A1_1
SNOO00000009_A1_1
SNO000000008_A1_1
SNO000000005_TEST _4
SNOO000D0004 _TEST_3
SNO000000003_TEST 2
SNO000000002_TEST_2

ax. .

N° Désignation

1 Champ dans lequel il est possible de saisir le nom du PV de résultats

2 Liste de tous les PV enregistrés

3 Commande pour visualiser le PV a I'écran

4 Commande pour imprimer le PV sur 'imprimante définie dans la configuration générale de DPM®Pilot

7.1 Consultation d’un PV de résultats

e Saisissez le numéro de PV a consulter dans le champ 1 ou sélectionnez-le dans la liste déroulante 2.

e Appuyez sur « Voir ».

e Le PV sélectionné apparait a I'écran.
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7.2

Results Report
DPM Pilot name:
Seguence |D:

Serial number:
Sequence status:

Sequence comment:

i1l OPMPilot

DPM Pilot 01
BETATEST
SNO000000052
PENDING

Steps Execution Details

&

userinput 1

=h

v

Datetime Status Input User

v 2023.03.17
equals: AAAA mpany OK BBBB User-24

: 2023.01.17
equals: BBBE pooan7 OK BEBB User-24
T tightening 1 Tool: STANLEY Tightening Tool 01 o
Datetime Status Prog. Torque  Angle User

2023.01.17
ptl panany OK 1 1.00 19 User-24

2023.03.17
pt2 sooaaa: DK 1 1.00 33 User-24
: switch 3 o
Datetime Status User

2023.03.17
= BBBS 23T oK User-24

digitalinput 8
s
Datetime Status User
In01 N nes, oK User-24
digitalOutput 1
th

Datetime Status State User

2023.03.17
out0l soasy DK ON User-24
E message 9 0
Datetime Status User
ox By OF s
! userinput 10 o
Datetime Status Input User
neninput 2’5‘;:3&2:34'37 OK EEEE User-24

Impression d’un PV de résultats

EN COURS DE DEVELOPPEMENT
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8 MAINTENANCE

8.1 Menu maintenance

Information
L’accés a ce menu, depuis I'écran principal, est disponible
uniqguement aux utilisateurs ayant le privilége d’exécution de
séquence.

Appwaorkplace Doga v.w -
: 09:22 &1
(R R R R R

& Supervisor

Reésultats

Editeur Production

OpDocA

Vue écran principal

Pour accéder aux PV de résultats, sélectionnez la tuile « Maintenance ».

ou utilisez le code-barres %MAINTENANCE

Pour revenir a I'écran principal :

© DOGA | DOC.41004
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e Appuyez en dehors de la fenétre éditeur ou utilisez le code-barres %MAIN_SCREEN

8.1.1 Test des différents outils et équipements connectés au menu poste de travail

Les actions et fonctions de tests possibles sont fonction de I'outil.

Pour tester un outil connecté :

e Sélectionnez I'outil dans I'arborescence.
o Les fonctions testables ou les informations disponibles apparaissent dans la fenétre a droite de

I'écran.

Exemples :

Appworkplace Doga Vo.1.0 -3 -

Pick to light 170
@ Disconnected

. DOPM Piiot 1O iy —— 7 Pickmlight /0 | | | Enable input of madule 1
& f 1 i i -1 EN
Siran DPM Pilat I Pick to light o
', ek |

‘ State output of medule 1
¥ picisT

Dewice test
GXGY

Visseuse GX / GY

0E3101 EB12LE-2
Alpha ¥ Advanced EH Droite

ke
o
=
o
o

OSPRHM2ENE
FHM

MDTC-3B MOT2504-A
MOT Controlur TAOT Droite
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& Supervisor

QB3101
@ Disconnected

DPM Piiot 10 e Pick tofight 110 Controller commands
DPM Piige | Pick to light

% Set program

GXGY
Visseuse GX / GY
E Set lock Lach

S Controller Status
B3101 EB12LE-2

Aipha f Advanced ERB Draite & Carrant divackion undefined

DPM Pilot

OSPRHM2ENE
FHM

MDTC-3B MOT2504-A
MOT Controlur TAOT Droite

& Supervisor

Home ig"ink

@ Disconnected

DPRA Piiae 11O — Pick tolight |10 J-h_):] RAY
CIPM Pilae i ] Pick to fight Raw analog input 1

1) Rea indefined
Flaws anakog input 2 :

mdefinet

)
(i)
&t

RA3 1

GXGY J]J’:] Flaws analag input 3 indefinet
| Visseuse GX [ GY J'h.:l RAG

R Raw anakog input 4

Jh":] W -
, indefined
Converted analog input §

Qe301 EB12LE-2
€Az ek
Rgha Wt Advariced ESDmity Ih.):] Comverted analog input 2 el

caa -
J]ij . ndefine
Conwerted analog input 3

indefinet

Diigilink - 5 BA1ZPC J'h.j ChAi
Interfacs analogigue | . | Bras de reaction au couple lingaire Corwerted analog input &

@::
Diigital Input 0

QSPFHM25N3 on
FH ' Digital Input 1

indefinet

DPM Pilot

| oo
| Digita Dutput O

ool
| Digital Cutput 1

eDoGcA
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8.1.2 Sauvegarde

Dans ce menu il est possible de faire la sauvegarde et le chargement de différents fichiers et répertoires tels que :
e Configuration
e Séquences
e Reésultats (PDF)

e Base de données de résultats

e Médias (images et PDF utilisés pour le paramétrage des visuels dans les séquences)

Capture d'écran eff

e

~ Vous pouvez col e depuls e presse-paplers,

& Supervisor 1356 & | O
(2220 %R
Home Maintenance: Storage

Backup Restore

Configuration | Configuration
Sequences 'mm| Sequences | Saquences
POF Results i PDF Results POF Results

Database Results | Databass Results | | Database Results

[ Media | . | Media 7 Media

Backup to USB Restore from USB

. Syetem 31 GBS 31 . Saguences: 120M8/0% . PDE Resuits 18 MB /0%

. Database Resits+6 MB /0% . Media: 8 M8 /0% Free space | 69 GB /89 %

eDoGcA

Il est aussi possible d’effacer des éléments par le menu « Delete ».

Avertissement
A ATTENTION ! TOUTE SUPPRESSION EST DEFINITIVE.
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8.1.3 Test d’équipements périphériques connectés

Dans ce menu il est possible de tester le bon fonctionnement des périphériques de saisie ou d'impression.

Appworkplace Doga Vo.1.0 -3 -

13:56 £ | O

(R 2R R R R
Horne Maintenance: Storage

rn n Tast Harcods here
JI

‘ RFIDANFE Reader

Workplace
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8.2 Sauvegarde et chargement via une clé USB

Avertissement
A Les opérations décrites ci-dessous doivent étre faites par une personne avertie.
Ces opérations seront intégrées dans le menu maintenance.

8.2.1 Sauvegarde du fichier de configuration depuis DPM®Pilot

e Créez un répertoire CONFIG sur une clé USB vide.
e Branchez la clé sur DPM®Pilot
o Effectuez la mise en service :
o La sauvegarde du fichier de configuration s’effectue (téléchargement de la configuration de
DPM®Pilot dans ce répertoire).
o L’application se lance.
e Enlevezla clé USB.
e Sauvegardez le fichier sur une source de sauvegarde pérenne.

8.2.2 Charger le fichier de configuration vers DPM®Pilot

Créez un répertoire CONFIG_UPLOAD sur une clé USB vide.
Chargez le fichier de configuration a installer dans le répertoire CONFIG_UPLOAD
Branchez la clé sur DPM®Pilot.
Effectuez la mise en service :
o Le chargement du fichier de configuration s’effectue.
o Lapplication se lance.
e Enlevezla clé USB.

8.2.3 Sauvegarder les fichiers de résultats et la base de données de résultats depuis DPM®Pilot

e Créez un répertoire REPORTS sur une clé USB vide.
e Branchez la clé sur DPM®Pilot.
o Effectuez la mise en service :
o La sauvegarde des fichiers de résultats s’effectue.
o L’application se lance.
e Enlevezla clé USB.
e Sauvegardez le fichier sur une source de sauvegarde pérenne.

8.2.4 Sauvegarde des séquences depuis DPM®Pilot

e Créez un répertoire SEQUENCES sur une clé USB vide.
e Branchez la clé sur DPM®Pilot.
o Effectuez la mise en service :
o La sauvegarde des fichiers de séquences s’effectue.
o L’application se lance.
e Enlevezlaclé USB
e Sauvegardez le fichier sur une source de sauvegarde pérenne.
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Charger le fichier de séquences vers DPM®Pilot

Créez un répertoire SEQUENCES_UPLOAD sur une clé USB vide.
Chargez le\les fichier(s) de séquences a installer dans le répertoire SEQUENCES_UPLOAD
Branchez la clé sur DPM®Pilot.
Effectuez la mise en service :
o Le chargement du fichier de configuration s’effectue.
o L’application se lance.
Enlevez la clé USB

Mise a jour de I’'application de DPM®Pilot

Créez un répertoire UPDATE sur une clé USB vide.

Chargez les fichiers. ipk pour update de DPM®Pilot a installer dans le répertoire UPDATE
Branchez la clé sur DPM®Pilot.
Effectuez la mise en service :
o Le chargement du fichier de configuration s’effectue.
o Lapplication se lance.
Enlevez la clé USB.

Sauvegarde des fichiers d’événements log depuis DPM®Pilot

Créez un répertoire LOGS sur une clé USB vide.
Branchez la clé sur DPM®Pilot.
Effectuez la mise en service :
o La sauvegarde des fichiers de séquences s’effectue.
o L’application se lance.
Enlevez la clé USB.
Sauvegardez le fichier sur une source de sauvegarde pérenne.
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8.3 Entretien

Ne pas utiliser de produit solvant.

Nettoyez avec un chiffon sec non pelucheux.

8.4 Résolution des problemes

Dans le cadre de la production, le bon fonctionnement de I'appareil a été contrdlé a plusieurs reprises. Malgré tout, si
'appareil devait présenter des dysfonctionnements, contrélez-le, en vous conformant a la liste suivante.

Attention
Toutes les taches de dépannage nécessitant I'ouverture du
boitier sont a réaliser par DOGA ou une société habilitée par

N

DOGA.

‘ Dysfonctionnement

Action a mener

Le contréleur ne
démarre pas apres
appui sur le bouton de
mise en service

Vérifiez que le cordon d’alimentation électrique
est bien branché et que la prise est alimentée en
220 Vac

L'application ne se
lance pas

Contactez le Service Apres-Vente DOGA

Les outils et
accessoires ne se
connectent pas

Vérifiez que les cordons Ethernet sont
correctement branchés et verrouillés.

Vérifiez que les outils et accessoires sont
alimentés et en service.

Relancez une connexion depuis le bandeau en
haut de I'écran principal.

16:30 &1 0

R R Rk B e

Le mot de passe ne
fonctionne pas ou a
été oublié

Contactez le Service Aprés-Vente DOGA

Méme aprés
vérification, 'appareil
ne fonctionne pas
parfaitement

Contactez le Service Apres-Vente DOGA

Si vous ne pouvez résoudre un probléme malgré la lecture de ce manuel, veuillez contacter le Service Aprés-Vente

DOGA.

Mon espace client sur www.doga.fr

«Vos contacts» puis sélectionnez votre contact Service Aprés-

@ Rendez-vous dans votre espace client sur www.doga.fr, cliquez sur

Vente dédié en fonction du type d’appareil.
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8.5 Assistance téléphonique

8.5.1.1 Pour tout renseignement concernant I'utilisation de I’appareil

Veuillez contacter votre technico-commercial.

Mon espace client sur www.doga.fr

Rendez-vous dans votre espace client sur www.doga.fr, cliquez
@ sur «Vos contacts» puis sélectionnez votre contact technico-

commercial dédié en fonction du type d’appareil.

8.5.1.2 Pour tout renseignement concernant un dépannage

Veuillez contacter votre contact Service Aprés-Vente.

Mon espace client sur www.doga.fr

Rendez-vous dans votre espace client sur www.doga.fr, cliquez sur
@ «Vos contacts» puis sélectionnez votre contact Service Aprés-

Vente dédié en fonction du type d’appareil.

Si notre technicien peut déterminer a distance l'origine de la panne, il vous indique la marche a suivre pour vous

permettre d’effectuer la réparation vous-méme dans la mesure du possible.
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8.6 Retour SAV

Tout matériel doit étre impérativement retourné accompagné d’une fiche de retour SAV que vous devez compléter et

joindre a votre colis.

La prestation de réparation, de maintenance, d’étalonnage ou de réglage ne pourra débuter qu’a réception de cette

fiche.

Information
@ Le respect de cette procédure permet une prise en charge rapide

de votre demande et une diminution des co(its de recherche de

panne.

8.6.1.1 Téléchargez la fiche de retour SAV

Vous pouvez télécharger la fiche en suivant I'un des liens suivants :

https://www.doga.fr/sites/doga/files/uploads/documents/00182compressed.pdf

https://www.doga.fr/nos-services/maintenance-industrielle

Information

@ Vous pouvez utiliser votre propre fiche de retour SAV dans la
mesure ou elle contient toutes les informations nécessaires a la

prise en charge de votre matériel listées ci-dessus.

8.6.1.2 Envoyez votre matériel

Le(s) colis retourné(s) devront I'étre en port payé aux adresses suivantes en fonction de votre mode de transport :

Colis postaux

Colis transporteur

DOGA - Service SAV
8, avenue Gutenberg - CS 50510
78317 Maurepas Cedex

DOGA - Service SAV
11, rue Lavoisier
78310 MAUREPAS
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8.7 Dépannage sur site

Bien qu’attrayant, le dépannage sur site constitue rarement la meilleure solution pour les matériels transportables.
Les conditions de travail pour le réparateur sont moins bonnes que dans nos ateliers et le déplacement d’'un

technicien est onéreux.

Si vous devez avoir recours a une intervention sur site, veuillez contacter votre contact Service Aprés-Vente.

Mon espace client sur www.doga.fr

Rendez-vous dans votre espace client sur www.doga.fr, cliquez sur
«Vos contacts» puis sélectionnez votre contact Service Aprés-
Vente dédié en fonction du type d’appareil.

Nos services procéderont a I'organisation de I'intervention.

8.8 Garantie

DOGA garantit ses produits contre tout vice de piéces ou de fabrication pour une période de 12 mois.

Pour bénéficier de la garantie piéces et main d’ceuvre, il y a lieu de respecter les conditions suivantes :

® L’appareil doit avoir été utilisé dans le cadre d’'un usage professionnel et conformément aux conditions normales
d’utilisation décrites dans la présente notice d’utilisation.

® L’'appareil ne doit pas avoir subi de détériorations liées au stockage, a la maintenance ou a de mauvaises
manipulations.

® L’appareil ne doit pas avoir été adapté ou réparé par des personnes non qualifiées.
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9 SECURITE

9.1 Dispositions générales

connu et facilement accessible aux utilisateurs potentiels du

@ Ce manuel d’utilisation doit étre conservé avec soin dans un lieu
produit.

Attention

Lire et faire lire attentivement a chaque opérateur le présent
manuel avant de procéder a l'installation, I'utilisation ou la
réparation du produit.

Assurez-vous que 'opérateur a parfaitement compris les régles d'utilisation et la signification des éventuels symboles

apposés sur le produit.

La majeure partie des accidents pourrait étre évitée en respectant les instructions de la notice d’utilisation.

Celles-ci ont été rédigées en faisant référence aux directives Européennes et leurs divers amendements, ainsi qu’aux
normes relatives aux produits.

Dans chaque cas, respecter et se conformer aux normes nationales de sécurité. Ne pas enlever ou détériorer les

étiquettes et annotations apposées sur le produit et plus particulierement celles imposées par la loi.

9.2 Contre-indications

Ne pas couvrir.

Ne pas immerger.

Ne pas exposer a des projections liquides.

Ne pas utiliser a proximité d’'une source de chaleur.
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11.1 Coordonnées du fabricant

Fabricant :
Adresse :

11.2 Marquage
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11 STANDARD

DOGA

ZA Pariwest

8 avenue Gutenberg CS 50510
78317 MAUREPAS CEDEX - France

Controleur de
supervision et

Désignation de I'équipement

tracabilité

process

DPM®Pilot

Type Référence de I'équipement

N° Série Numéro de série unique de I'équipement
‘*DE'GF‘ Nom et adresse du fabricant de I'équipement
Année xxxx Année de fabrication de I'équipement

43

Equipement concu et fabriqué conformément aux exigences
des directives européennes 2014/35/UE, 2014/30/UE et
2011/65/UE

Toutes les consignes de sécurité et toutes les instructions
doivent étre lues

11.3 Transport et stockage

11.3.1.1 Transport

Information

e,

Votre équipement peut étre endommagé si vous le transportez ou
I'entreposez de maniére inappropriée. Observez les informations
relatives au transport et au stockage de votre équipement.

Utilisez un contenant adapté au transport de I'équipement afin de le protéger contre les influences extérieures.
Veuillez respecter les consignes suivantes avant chaque transport :
® Arrétez I'appareil.
® Débranchez le cordon d’alimentation.

11.3.1.2 Stockage

Veuillez respecter les consignes suivantes avant chaque entreposage :

Arrétez I'appareil.
Débranchez le cordon d’alimentation.

Nettoyez I'appareil conformément aux indications figurant dans le chapitre Maintenance.
Rangez-le dans un contenant adapté afin de le protéger de la poussiére et de I'exposition directe au soleil.
Rangez-le au sec a une température ambiante inférieure a 40°C.
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11.4 Recyclage et fin de vie des DEEE

un appareil électrique ou électronique, signifie que celui-ci ne doit

ﬁ Le pictogramme représentant une poubelle barrée, apposé sur
pas étre éliminé avec les ordures ménageéres.

Dispositif de collecte et de recyclage des DEEE

Conformément aux dispositions du code de I'environnement en matiére de Déchets Equipements Electriques et
Electroniques (DEEE) professionnels (art. R543-195 et suivants), DOGA adhére 8 ECOSYSTEM, éco-organisme
agréé par les pouvoirs publics aux conditions définies par I'art. R543-197.

Vous pouvez ainsi bénéficier du dispositif de collecte et de recyclage proposé par ECOSYSTEM pour les DEEE issus
des équipements professionnels que DOGA a vendus. Plus d'information sur www.ecosystem.eco.

Des points de collecte gratuits pour les équipements électriques ou électroniques usagés sont a votre disposition a
proximité de votre entreprise.
Les autorités de votre ville ou de votre commune peuvent vous en fournir les adresses.
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12 ANNEXE

12.1 Description du connecteur Wurth Elektronik 691381000012 entrées sorties TOR

Pin Désignation

1 Entrée 1

2 Entrée 2

3 Entrée 3

4 Entrée 4

5 Sortie 1

6 Sortie 2

7 Sortie 3

8 Sortie 4

9 Commun des entrées
10 Commun des sorties
11 24 Vcc

12 Masse
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Exemple de cablage
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12.2 Description du connecteur Wurth Electronik 691381000008 entrées sorties TOR DigiLink

Pin Désignation
Entrée 1
Entrée 2

Commun des entrées
Sortie 1
Sortie 2

Commun des sorties

24 Vcc
Masse

OV~ WIN|F

"r qgﬂgﬂgﬂgﬂgi r-g-llg-il
: 1]
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Exemple de cablage
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12.3 Description du module DPM®Wiring Module
Ce module optionnel permet le raccordement pour chaque entrée et chaque sortie d’éléments externes (capteurs
actionneurs).

Le raccordement se fait sur des bornes implantées dans le module (une par entrée et une par sortie avec commun et
tension 24V distribués). Le passage des cables se fait par le passe-cébles a percer.

Il est possible d'utiliser une alimentation externe sur les sorties. Le basculement se fait en positionnant le switch S1
dans la position correspondante.

Fa [ ™
Q" O
.
Be 5 A|A|LA A |A A|A|A A |A :
U ek [ ] ] ke > |
|| |oool oo |iooo oo €@
5358 2338 3383 333 azs-020
’ BT T
o
OUTPUT | |
o7 & $x 3%z 8%z 3%z < DT
Jd L Ji0 J12
of 1 DO oo ooy g i
R/B vpa|| @] eez] ez & e
ad O
N — —L

Manuel d'utilisation DPM®Pilot 148 © DOGA | DOC.41004



LDoOGA | \/ISSAGE

12.4 Description du module DPM®I/0 Module

Ce module optionnel fournit une extension de 8 entrées et 8 sorties tout ou rien complémentaire aux 4 entrées et 4

sorties de DPM®Pilot.

Le raccordement se fait sur des bornes implantées dans le module (une par entrée et une par sortie avec commun et

tension 24V distribués). Le passage des cables se fait par le passe-cables a percer.

Il est possible d’utiliser sur les sorties une alimentation externe. Le basculement se fait en positionnant le switch S1

dans la position correspondante.
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12.5 Codes-barres de lancement et sélection

Code-barres Fonction
Sélection du menu édition

depuis la fenétre
‘H HH“ ‘ “ ‘ ‘ ““ “ ‘“ principale
%JOB_MANAGER
Retour a la fenétre
H || “ I“ prInCIpaIe
AIN_SCREEN

%M
Sélection du menu
production depuis la
fenétre principale

%OPERATION

Sélection du menu résultat
depuis la fenétre
principale

%RESULTS

fenétre principale

Sélection du menu
‘ ‘“ maintenance depuis la

%MAINTENANCE

Validation dans une étape
message

%VALIDATE

Lancer la séquence
préalablement
sélectionnée

%START
Retour vers le menu de
H“ ‘ ‘“ sélection de la séquence
%STOP
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12.6 Codes-barres de lancement et sélection

Lecteurs code-barres compatibles :
e Zebra DS3608 en version USB
e Zebra LS2208 en version USB

12.6.1.1 Réglage du scanner de code-barres modéle LS2208

Le lecteur doit étre configuré en mode Simple COM Port Emulation avec une connexion en USB — CDC Host

Le réglage du scanner de code-barres se fait en 4 étapes :

1. Initialisation des paramétres par défaut : scannez le code ci-dessous

2. Enter key CR/LF

Enter Key (Carriage Return/Line Feed)

3. Configuration en USB Simple COM Port Emulation

Set Factory Defaults

Simple COM Port Emulation

4. Configuration USB-CDC Host

USB - CDC Host
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12.6.1.2 Réglage du scanner de code-barres modéle DS3608

Le réglage du scanner de code-barres se fait en 2 étapes :

RETURN TO FACTORY DEFAULTS

USB CDC Host]
(Note 1)

ADD AN ENTER KEY (CARRIAGE RETURN/LINE FEED)
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12.7 Configuration du controleur de vissage CVI3 Dessouter

Paramétrez I'appel de cycle de la maniere suivante :
e Menu « Unité d’assemblage »
¢ Mode de fonctionnement : « Cycle »
e Source cycle : « Open Protocol »

Nb. total d‘a‘Uﬁ!s

Nom Tlghtemng unit -

Commentaire

Mode de fonctionner Cycl

Source cycle
Stockage de |'identifiant ¢

Evenement par ldentlﬁant

yegarde increm

Abandon PA €N COUTs Sulse

1
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Nous travaillons constamment a 'amélioration de nos produits. De ce fait, les
dimensions et indications portées da brochure peuvent parfois ne pas
correspandre aux derniéres exécutions convention expresse, nos ventes

s. De
sont faites rve de propriété (les dispesitions de 1a loi
du 12/05/1980 trouvent donc toute leur application)

www.doga-vissage.fr




